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KAPITEL VIGTIGE SIKKERHEDSOPLYSNINGER
1

BEMARK

Lees denne manual og betjenings- og sikkerhedsinstruktionerne for din enhed og/eller controller omhyggeligt,
fgr du installerer Raven RS1™ Guidance and Steering System.

* Folg alle sikkerhedsoplysninger i denne vejledning.

o Hvis du har brug for hjalp til at installere eller vedligeholde dit Raven-produkt, skal du kontakte din lokale
Raven-forhandler.

¢ Vear opmaerksom pa alle sikkerhedsmaerkater, der sidder pa RS1-systemets komponenter. Hold dem i god
stand, og udskift eventuelle manglende eller beskadigede maerkater. Kontakt din lokale Raven-forhandler,
hvis du har brug for udskiftning af manglende eller beskadigede meerkater.

Efter installation af RS1-systemet skal fglgende sikkerhedsinstruktioner overholdes, nar maskinen betjenes:

¢ Veaer vagen og opmaerksom pa omgivelserne.

¢ Brug ikke RS1-systemet eller nogen anden landbrugsmaskine, hvis du er pavirket af alkohol eller ulovlige
stoffer.

e Nar RS1 er aktiveret, ma du ikke forlade f@rersaedet.
» Deaktiver RS1, nar du forlader fgrerseedet og traeder ud af maskinen.
o Kgr ikke pa offentlig vej med RS1-systemet aktiveret.

¢ Bestem og oprethold en sikker afstand til andre mennesker, nar du arbejder. Hvis den sikre arbejdsafstand
mindskes, skal operatgren deaktivere RS1-systemet.

*  Fgr du udfgrer service pa RS1 eller maskinen, skal du sikre dig, at RS1 er deaktiveret.

o Lees og falg omhyggeligt alle sikkerhedsinstruktioner og forholdsregler i dette dokument og de
maskinspecifikke installationsinstruktioner. Hvis sikkerhedsinstruktionerne ikke fglges, kan det medfgre
beskadigelse af udstyret, personskade eller dgd.

¢ Nar du starter maskinen fgrste gang efter installation af RS1-systemet, skal du sgrge for (hvis en slange ikke er sat
ordentligt pa), atder ikke er nogen personer i neerheden af maskinen.

* Maskinen skal sta stille og veere slukket, nar RS1 installeres og serviceres.

A OBS
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KAPITEL 1

INSTALLATIONSVEJLEDNING TIL SLANGER

Ordet "slange" henviser til alle fleksible vaeskebaerende komponenter. Fglg de eksisterende slanger, sa godt du kan,
og overhold disse instruktioner:

Slanger ma ikke vaere i kontakt med eller fastgjort til:

¢ Komponenter med steerke vibrationskraefter
e Komponenter, der transporterer varme vaesker, som ikke er i overensstemmelse med komponenternes specifikationer.

Undga bl.a. kontakt med skarpe kanter eller slibende overflader:

¢ Klippe- eller fllammeskarne kanter
* Kanter pa fraeesede overflader

¢ Skruegevind eller -hoveder

¢ Ender af justerbare slangeklemmer

Vaer opmaerksom pa fglgende, nar du laegger slangerne:

¢ at de ikke haenger under apparatet

o at de ikke kan blive beskadiget pa grund af miljgpavirkninger (f.eks. grene, snavs, tilbehgr).

o atde ikke placeres pa steder eller kommer i kontakt med maskinkomponenter, der udvikler
temperaturer, der er hgjere end den tilladte temperatur for disse slangekomponenter.

¢ Atde er beskyttet eller afskaermet, nar de er installeret i naerheden af hgje temperaturer, der er hgjere end
den tilladte temperatur for slangekomponenterne.

At de ikke har nogen knaek

At de ertilstraekkeligt langt veek fra en maskinkomponents driftsomrader, f.eks:

¢ Drivaksler, kardanled og haengsler (f.eks. 3-punktsled)

¢ Remskiver, tandhjul, tandhjul

* Afbgjning og modbevaegelser for baelter, tandremme og kaeder
Skift reekkevidde pa justerbare beslag

* Positionsaendringer af styre- og affjedringssystemer

* Bevaegelige forbindelser, cylindre, leddelte koblinger, fastggrelser
¢ Jord- og agerbrugskomponenter

Til slangestykker, der bevaeger sig under maskinens drift:

¢ Slangen skal vaere lang nok til at bevaege sig uden forstyrrelser og til at forhindre fglgende: Traek,
klemning, sammenfiltring eller gnidning, iseer ved samlinger og drejninger.

* Slanger skal vaere sikkert fastgjort for at tvinge kontrolleret bevaegelse i den gnskede del af slangen.

¢ Undga kraftige knaek eller bgjninger af slangen over korte afstande.

Beskyt slangerne mod:

* Fremmedlegemer som f.eks. store sten, der kan falde ned pa eller kastes vaek fra apparatet.

¢ Ophobning af snavs, mudder, sne, is, nedsaenkning i vand og olie

* Grene, krat og affald

¢ Beskadigede omrader, som servicepersonale eller operatgrer kan traede pa, eller som de kan bruge som gelaender.
o Skader ved passage gennem metalstrukturer

¢ Hgjtryksrensning

2 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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VIGTIGE SIKKERHEDSOPLYSNINGER

HYDRAULIK

GENERELT

¢ Raven Industries anbefaler, at man altid bzerer passende beskyttelsesudstyr, nar man arbejder pa det
hydrauliske system.

* Forsgg aldrig at dbne eller arbejde pa et hydrauliksystem, mens maskinen kgrer. Der skal udvises
forsigtighed, nar man abner et system, der tidligere har vaeret under tryk.

¢ Hvis hydraulikslangerne skal afmonteres eller skylles, skal du huske, at hydraulikvaesken kan veaere
ekstremt varm og under tryk. Vaer ekstremt forsigtig!

* Alt arbejde pa det hydrauliske system skal udfgres i overensstemmelse med de
vedligeholdelsesinstruktioner, der er godkendt af producenten.

¢ Nar du installerer et SmartTrax-hydrauliksystem eller udfgrer diagnosticering, vedligeholdelse eller
rutinemaessig service, skal du sgrge for at forhindre fremmedlegemer eller snavs i at treenge ind i
maskinens hydrauliksystem. Genstande eller materialer, der ikke filtreres fra af maskinens hydrauliske
filtreringssystem, vil reducere ydeevnen og potentielt beskadige SmartTrax' hydraulikventil.

INSTALLATIONSVEJLEDNING TIL SLANGER

Ordet "slange" henviser til alle fleksible vaeskebarende komponenter. Fglg de eksisterende slanger, sa godt du
kan, og overhold disse instruktioner:

Slanger ma ikke vaere i kontakt med eller fastgjort til:

¢ Komponenter med staerke vibrationskraefter
* Komponenter, der transporterer varme vaesker, som ikke er i overensstemmelse med komponenternes specifikationer.

Undga bl.a. kontakt med skarpe kanter eller slibende overflader:

¢ Klippe- eller flammeskarne kanter
¢ Kanter pa freesede overflader
o Skruegevind eller -hoveder

¢ Ender af justerbare slangeklemmer

Vaer opmaerksom pa fglgende, nar du laegger slangerne:

¢ at de ikke haenger under apparatet
* at de ikke kan blive beskadiget pa grund af miljgpavirkninger (f.eks. grene, snavs, tilbehgr).

o at de ikke placeres pa steder eller kommer i kontakt med maskinkomponenter, der udvikler
temperaturer, der er hgjere end den tilladte temperatur for disse slangekomponenter.

o At de er beskyttet eller afskeermet, nar de er installeret i naerheden af hgje temperaturer, der er hgjere end
den tilladte temperatur for slangekomponenterne.

At de ikke har nogen knaek

At de ertilstraekkeligt langt veek fra en maskinkomponents driftsomrader, f.eks:

o Drivaksler, kardanled og haengsler (f.eks. 3-punktsled)
¢ Remskiver, tandhjul, tandhjul
* Afbgjning og modbevaegelser for baelter, tandremme og kaeder

o Skift raekkevidde pa justerbare beslag

P/N 016-4010-001EN Rev. C 3



KAPITEL 1

¢ Positionseendringer for SmartTrax og affjedringssystemer
* Bevaegelige forbindelser, cylindre, leddelte koblinger, fastggrelser
* Jord- og agerbrugskomponenter

Til slangestykker, der bevaeger sig under maskinens drift:

* Slangen skal vaere lang nok til at bevaege sig uden forstyrrelser og til at forhindre fglgende: Traek,
klemning, sammenfiltring eller gnidning, iseer ved samlinger og drejninger.

* Slanger skal vaere sikkert fastgjort for at tvinge kontrolleret bevaegelse i den gnskede del af slangen.

¢ Undga kraftige knaek eller bgjninger af slangen over korte afstande.

Beskyt slangerne mod:

*  Fremmedlegemer som f.eks. store sten, der kan falde ned pa eller blive kastet vaek fra apparatet.

* Ophobning af snavs, mudder, sne, is, nedsaenkning i vand og olie

* Grene, krat og affald

* Beskadigede omrader, som servicepersonale eller operatgrer kan traede p3, eller som de kan bruge som geleender.
* Skader ved passage gennem metalstrukturer

o Hgjtryksvask

ELEKTRISK

GENERELT

* Sgrg altid for, at nettilslutningskablerne er forbundet med den korrekte polaritet - som markeret. Hvis
tilslutningskablerne byttes om, kan det medfgre alvorlige skader pa udstyret.

* Sgrg for, at netkablet altid tilsluttes til sidst.

¢ En DC-spanding pa mindst 12 V og hgjst 15 V er ngdvendig for systemets drift.

INSTRUKTIONER TIL KABELLAEGNING

Ordet "ledningsnet" henviser til alle elektriske, bundtede og ubundtede ledninger og kabler. Et ledningsnet skal
fastggres til rammen for mindst hver 30 cm (12 tommer). Fglg det eksisterende ledningsnet, sa godt du kan, og
fglg disse instruktioner:

Et ledningsnet bgr ikke have kontakt med eller vaere fastgjort til:

* Ledninger og slanger med staerke vibrationskraefter eller trykspidser
* Ledninger og slanger, der gennemstrgmmes af varme vaesker, og som ikke opfylder specifikationerne for
ledningsnettets komponenter.

Undga bl.a. kontakt med skarpe kanter eller slibende overflader:

o Klippe- eller flammeskarne kanter

* Kanter pa freesede overflader

¢ Skruegevind eller -hoveder

¢ Ender af justerbare slangeklemmer

¢ Ledning, der stikker ud af den ene ende af kabelfgringen eller dens side uden beskyttelse
o Slange- og rgrforbindelser

4 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
vejledning



VIGTIGE SIKKERHEDSOPLYSNINGER

Kablerne skal laegges efter:

Ma ikke haenge under apparatet
Ma ikke blive beskadiget af miljgpavirkninger (f.eks. grene, snavs, tilbehgr).

Ma ikke placeres eller komme i kontakt med maskinkomponenter, der udvikler temperaturer, der er
hgjere end den tilladte temperatur for disse slangekomponenter.

Skal beskyttes eller afskeermes, nar den installeres i neerheden af hgje temperaturer, der er hgjere end
den tilladte temperatur for slangens komponenter.

M3 ikke vise nogen knaek

Veere tilstraekkeligt langt vaek fra en maskinkomponents arbejdsomrader, f.eks:

Drivaksler, kardanled og haengsler (f.eks. 3-punktsled)
Remskiver, tandhjul, tandhjul

Afbgjning og modbevaegelser for baelter, tandremme og kaeder
Skift raekkevidde pa justerbare beslag

Positionseendringer med SmartTrax og affjedringssystemer
Bevaegelige forbindelser, cylindre, leddelte koblinger, fastggrelser

Jord- og agerbrugskomponenter

Til kabelsektioner, der bevaeger sig under maskinens drift:

Slangen skal vaere lang nok til at bevaege sig uden forstyrrelser og til at forhindre fglgende: Traek,
klemning, sammenfiltring eller gnidning, isaer ved samlinger og drejninger.

Slanger skal veere forsvarligt fastgjort for at fremtvinge kontrolleret bevaegelse i den gnskede del af slangen.
Undga kraftige knaek eller bgjninger af slangen over korte afstande.
Terminaler og kabelforbindelser bgr ikke placeres pa kabelsektioner, der bevaeger sig.

Beskyt ledningsnettet mod:

Fremmedlegemer som f.eks. store sten, der kan falde ned pa eller kastes vaek fra apparatet.

Ophobning af snavs, mudder, sne, is, nedsankning i vand og olie

Grene, krat og affald

Beskadigede omrader, som servicepersonale eller operatgrer kan traede p3, eller som de kan bruge som geleender.
Skader ved passage gennem metalstrukturer

VIGTIGT:

®* Undga at sprgjte elektriske komponenter og forbindelser direkte med hgjtryksvand.
Hgjtryksvandsprgjter kan beskadige taetningerne og fgre til korrosion eller andre skader pa
de elektriske komponenter. Under vedligeholdelsesarbejde:

* At kontrollere alle elektriske komponenter og forbindelser for skader eller korrosion.
Reparer eller udskift alle komponenter, forbindelser eller kabler efter behov.

* Kontrollér forbindelserne for renhed, tgrhed og skader. Reparer eller udskift komponenter,
forbindelser eller kabler efter behov.

* Renggr komponenter eller forbindelser med lavtryksvand, trykluft eller en sprayrenser til
elektriske komponenter.

®* Fjern synligt overfladevand fra komponenter, tilslutninger eller taetninger. Brug trykluft
eller en renggringsspray til elektriske komponenter, og lad komponenterne tgrre helt,
f@r du tilslutter kablerne igen.

P/N 016-4010-001EN Rev. C



KAPITEL 1

RS1 ELEKTRISK STR@M

Specifikationerne nedenfor er specifikke for RS1-systemet.

Nominel strgm Spandingsomrade
6 Ampere 8 - 24 volt

6 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
vejledning



KAPITEL INTRODUKTION
2

Tillykke med dit kgb af Raven RS1-systemet! Systemet er designet til topmoderne, handfri styring af maskinen
via koordinaterne fra det globale positioneringssystem.

Instruktionerne i denne manual skal hjaelpe dig med korrekt kalibrering og betjening af RS1-systemet, nar det
bruges sammen med Viper 4 eller CR7 feltcomputeren.

VIGTIGT: Installationen af RS1-systemet skal vaere afsluttet, fgr du kalibrerer systemet. Hvis du har spgrgsmal
om installation af RS1-systemet, kan du laese de maskinspecifikke instruktioner i RS1 Installation Kit.

VIGTIGT: Raven-feltcomputeren skal kalibreres specifikt til kgretgjet, fgr RS1-systemet tages i brug. Hvis du
har spgrgsmal om feltcomputeren, kan du laese den installations- og betjeningsvejledning, der
fglger med feltcomputeren.

INSTALLATION

Lees og folg alle

sikkerhedsinstruktioner og forholdsregler i dette
dokument og de maskinspecifikke
installationsinstruktioner omhyggeligt. Hvis
sikkerhedsinstruktionerne ikke fglges, kan det
medfgre beskadigelse af udstyret, personskade
eller dgd.

ANBEFALINGER

Parker maskinen pa et jeevnt, rent og t@rt underlag, fgr RS1-systemet installeres. Tag trykket af hydrauliksystemet
under monteringen, og sluk for maskinen.

Fglg gode sikkerhedsprocedurer under installationen. Veer meget opmaerksom pa instruktionerne i denne
manual under installationen.

Raven Industries anbefaler fglgende bedste praksis, nar RS1-systemet installeres eller betjenes for fgrste gang i
begyndelsen af sasonen, eller nar RS1-systemet flyttes til en anden maskine:
¢ Kontrollér, at der bruges frisk olie i systemets hydrauliksystem, og at filtrene er blevet skiftet.

o Sgrg for, at der ikke er fejl i hydrauliksystemet (f.eks. problemer med pumpen, defekte
hydraulikmotorer, metalaflejringer i hydraulikslangerne osv.)

P/N 016-4010-001EN Rev. C 7



KAPITEL 2

REFERENCE

Instruktionerne i denne manual forudsaetter, at du star bag maskinen med front mod kabinen.

OPDATERINGER

Software og nye udgaver af manualen er tilgeengelige pa Raven Applied Technologys hjemmeside.

https://portal.ravenprecision.com/

Abonner pa e-mail-advarsler for automatisk at fa besked, nar der er opdateringer pa hjemmesiden for dine Raven-
produkter!

Hos Raven Industries bestraeber vi os pa at ggre din oplevelse med vores produkter sa behagelig
som muligt. For at forbedre din oplevelse kan du give os din feedback pa denne guide.

Din feedback hjeelper os med at forme vores produktdokumentation i fremtiden og vores
overordnede service. Vi seetter pris pa muligheden for at se os selv gennem vores kunders gjne
og er ivrige efter at hgre, hvordan vi kan hjzlpe dig, og hvad vi kan ggre bedre.

For at hjelpe dig bedst muligt, bedes du sende en e-mail med fglgende oplysninger til:

techwriting@ravenind.com

- Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og vejledning
- P/N 016-4010-001EN Rev. C

- Kommentarer eller feedback (med kapitel- og sidetal, hvis relevant).

- Fortzel os, hvor lzenge du har brugt dette eller andre Raven-produkter.

Vi deler ikke din e-mail eller andre data med tredjeparter. Din feedback er vaerdsat og meget
vigtig for os.

Mange tak for din tid.

8 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
vejledning
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KAPITEL KALIBRERING - HDU-SPECIFIK,

2 MD OG KLAR TIL AT STYRE

INTRODUKTION

FIGUR 1. Startside

Ravnefgrings- og
styresystem Symbol for

arbejdsside \

Ikon for arbejdsside med
slangebgsse I

Hjem Software til Slingshot Software-
styrings- og Hjemmeside
kontrolsystemer

flingshel-Name

Lmpfindl. 1880

| SN 1881 |

Reakiions-
genchu. 109

Empfindl le-
L. Fahrspur 128

Linien-
=Ehl'ﬂuh" &8

TeAl W P

Der er indlzest to softwaresaet pa feltcomputerens universalterminal til RS1-enheden.

* Guidance and Steering System - Giver dig mulighed for at kalibrere og sndre styre- og GPS-
indstillingerne i RS1-enheden.

+ Slingshot - Giver dig mulighed for at &ndre mobil-, Ethernet- og Wi-Fi-indstillinger pa RS1-enheden.
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KAPITEL 3

RS1 VILKAR OG BETINGELSER

FIGUR 2. Skzerm for operatgransvar

Laes og accepter advarslen om operatgrens ansvar. Hvis operatgren ikke accepterer ansvaret, vil RS1-systemet
blive deaktiveret og kan ikke genaktiveres, fgr advarslen om ansvar er accepteret. Skeermen Operatgrens ansvar
vises, hver gang en ny styrepartner registreres pa RS1.

KALIBRERING AF GPS OG STYRING

BEMAERK: Skarmene Systemdata, DTC og Maskintest kan blive vist under kalibreringen.
For mere information om disse indstillinger, se de fglgende afsnit i denne manual:

o "Systemdata" pa side 56
¢ "Diagnostiske fejlkoder (DFC)" pa side 51
o "Systemdata" pa side 56

GPS-KALIBRERING

FIGUR 3. Skaerm til valg af maskine

Maschinenauswahl Systemdata
WhAhlen Sie sus dom Wenl Thre
‘Masohine aus.
Masshimentyp Alarmer til
maskintest
Haschinenmadall
Haschinenmodell
=
——————
1. Valgmaskintype, maerke og model fra valgfelterne i maskinvalget.
10 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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KALIBRERING - HDU-SPECIFIK, MD OG KLAR TIL STYRING

FIGUR 4. Skaerm til maskinkonfiguration

Lenkkonfiguration

Sie sind dabei, mit der
Konliguration

des untenstehendes Spurfihrungs-
partners ru Beginnen.

Lenkpartner

Smarfras MO

IEEI' IEEI
[ —

2. Kontrollér, at den korrekte controllerpartner er blevet identificeret:
¢ OEM TECU (traktorens elektroniske styreenhed)
e Sauer Danfoss CL/CLS-ventil
e SmarTrax MD
*  SmarTrax HD Analog
¢ SmarTrax HDPWM
3. Veelg pilen Neeste.

FIGUR 5. antenneskarm forside/bagside

Antenne vVorwWwarts/
ruckwarts einstellen

Ditte Distany rwischen AnBtenne und
Ainterachse eingeben. Wenn die Antenne
sieh hinter der Hinmtermchse befindet,
kitte eimen megativen Wert eingehen,

4. Veelg veerdifeltet for at indtaste antennens position foran og bagved.

BEMZAERK: Antennens forreste/bageste position beregnes ved at male fra maskinens bagaksel til midten af RS1-
enheden. Indtast en negativ veerdi, hvis RS1-enheden er bag bagakslen.

5. Veelg pilen Naeste.
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FIGUR 6. skeerm til forskydning af antennemidtpunkt

Antenne Mitte 17/r
einstellen

i
Bitte Distanz rwischen Antenme wnd
Woschinenmitte eingeben. Wenn die
Antenme sich links wveon der
Maschinenmittellinie befindet, hittie
einen negativen Mert simgeban.

B-=— []
_—————

6. Veelg veerdifeltet for at indtaste den gennemsnitlige antenneforskydning.

BEMAERK: Antennens centerforskydningsposition beregnes ved at male fra maskinens center til RS1-enhedens
center. Indtast en negativ vaerdi, hvis RS1-enheden er til venstre for maskinens midterlinje.

7. Veelg pilen Naeste.

FIGUR 7. skeerm for antennehgjde

Antennenhdhe
einstellen

BHitte Gistany von GPE-Antenne bis Fuwe
Boden singeben.

489 .8 fam)

E E
[ ——
L

8. Velg veerdifeltet for at indtaste antennehgjden.

BEMAERK: Antennehgjden beregnes ved at male fra jorden til midten af RS1-enheden.

9. Veelg pilen Neeste.

12 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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FIGUR 8. Skaerm med akselafstand

Radstand einstellen

Bitte Rndstand der Weschine mingeben.

10. Veelg veerdifeltet for at indtaste akselafstanden.

BEMAERK: Akselafstanden beregnes ved at male fra midten af fordaekket til midten af baghjulet. Leeg disse
malinger sammen og divider med to for at fa den gennemsnitlige akselafstand.

11. Veelg pilen Naeste.

FIGUR 9. Skaerm til konfiguration af GPS-differentiale

Konfiguration
Korrektursignal

Dafferentimlquelle:

SBAS l

pifferentinl
Satollitennr. =

IEEI IEEI
e
b

12. Veelg den tilsvarende GPS-differentialkilde i valgboksen:

* GL1DE

* SBAS

o Satellit GS
* RTK

BEMAERK: Afhangigt af antallet af kgbte funktionsoplasninger er det ikke sikkert, at alle muligheder kan
vaelges i valgboksen. Kontakt din lokale Raven-forhandler for at kpbe yderligere oplasningskoder.

13. Veelg pilen Naeste.
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FIGUR 10. Skermen Positionsngjagtighed

GPS Status-
informationan

o,

frmtus Angeglichen

Aktuelle
Gennuigkelr
tem)

Anz. der Smtelliten

Bifferentislnlier

m E
_

14. Veelg pilen Naeste.

KALIBRERING AF KOMPENSATION FOR JORDPAVIRKNING

FIGUR 11. Kalibrering af terreenkompensation

Kalibrierung
Hangausgleich

Bitte Tahren Tiv 7or Festlegung
eiper Riohtong warwiris

Erforderliche

mk
Turbekgelegte

o m

1. Kgr maskinen 10 m frem, og stil den pa en plan overflade.

BEMAERK: Maskinen skal registrere fremadgaende bevagelse, fgr den kalibrerer for at afggre, hvilken
retning der er fremadgaende.

14 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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FIGUR 12. Kalibreringsguide til terrsenkompensation

Kalibrierung
Hangausgleich

Sahritt 1 Schritt 2

fle sind dabel, die Inertimlsensoren
fiir die Wangausgleich zw kamlibrieren
Um die Kalibrisrumg abruschlisfen,
sehen Sie wich bitte die Abbildungen
shen an und folgen Sie
den Anwoldungen.

IEEI Iﬁil
| ———

2. Fglginstruktionerne pa skarmen for at afslutte kalibreringsprocessen.

FIGUR 13. Maskinens bagaksel blev markeret for nivellering af terraenet.

3. Placer flag eller markeringer pa hvert hjul pa maskinens faste aksel.
*  Bagaksel - foraksel, bagaksel og maskiner med styret foraksel.
*  Foraksel - traktorer, maskiner med styret bagaksel og skarlaeggere
*  Midterste baner - baner

FIGUR 14. Skarm til kalibrering af terrenkompensation

Kalibrierung

Hangausgleich

Farken Sie das Fahrzeug aufl eliner
Ebene, Markisren Sies anhand der
finierten Achse eine Referenzlinie.
Bleiben Sie fir die Kalibrierung
lage stehan,

RLi L]

iimny
1.1

A

Limby rechin o
o.@ 6.0
wai neih Besahmindigh
6.0 1.6

IEEIIII[::::::::
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4. Vaelg Calibrate for at starte kalibreringen. Fglgende skaermbillede vises:

FIGUR 15. Skarm til kalibrering af terrenkompensation

Kalibrierung
Hangausgleich

Kalibrierung lawft

5. Vent, til kalibreringen er faerdig, fgr du flytter bilen.

FIGUR 16. Maskinjustering efter kalibrering af terrannivellering.

6. Vend maskinen 180°, og st den ned i den modsatte retning. Den faste aksel skal vaere mellem flagene eller
markeringerne.

FIGUR 17. Skaerm til kalibrering af terreenkompensation

Kalibrierung

Hangausgleich

Farken Sie das Fahrzeug aufl eliner
Ebene, Markisren Sies anhand der
erten Achse eime Referenzlinie.
Bleiben Sie fir die Kalibrierung
mplart stehan,

LT

[
1.1

A

LIS FELREN CEE
8.8 Ba.o
L] LS LLETERIE 1]
6.8 1.6
E

7. Valg Kalibrer. Nar kalibreringen er faerdig, vises fglgende skeermbillede:

16 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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FIGUR 18. Afslut kalibreringen

Kalibrierung
Hangausgleich

kmlibrierung fhr
Terrninkompensation wurde
mbgeschlonsen,

8. Veelg pilen Neeste.

BEMAERK: Hvis du kun udfgrer en kalibrering med GPS, er guiden faerdig, og oversigtssiden dbnes.

KALIBRERING AF STYRETA@J

INDSTILLINGER FOR GENOPTAGELSE/AFBRYDELSE

FIGUR 19. Skeermbillede med testgenoptagelseskontakt

Aktivierungsschalter
uberprufen

Bricken wnd l&sen Bie den
Aktiviersngsschnlter, um die
!nhlltv-rh!
Ealibrierungeassistent fhhri
mutommtisch fart. Wemn kein
Sechalter worhanden, Bitle
Aktivierungstaste ow Bildschirm
verwenden und Weiter driicken.

ndung zu Uberpriten,

Stntus ARtivie-
rungsschalter

1. Tryk pa genoptagelsesknappen.
BEMAERK: Skarmen bgr automatisk ga videre til den naeste, sa snart genoptagelseskontakten registreres.

BEMAERK: Nar du bruger Activate-widgeten pa skeermen, skal du veelge Apply Screen Activation.
Skaermen bgr automatisk ga videre til den naeste.
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FIGUR 20. Deaktivering af kalibreringsskarm

Deaktivierung kalibrieren

Brehen - Sie dss Lenkrad im einer
typischen Geschwindigkeir.

Der Deakiivierungssitstus sollie
sich aufl GRUN Andern,

Mach L&sen des Lepkrades

wird die Knlibrierung nutomantisch
rﬁl‘tﬂ-i._[l!.

Demktivie-
FungEstRlus

IEEI
[ ——

2. Kalibrer deaktiveringssensoren ved at dreje pa rattet.

BEMAERK: Displayet "Deactivation Status" bliver rgdt, nar rattet drejes, og gar videre til naeste
skeermbillede, nar kalibreringen er faerdig.

BEMZRK: Hvisder bruges en tryktransducer eller encoder, vises en skaerm med den kalibrerede
deaktiveringsveerdi. Denne vaerdi kan redigeres.

KALIBRERING AF HJULVINKELSENSOREN (RWS)
BEMZRK: Maskinen skal bevaege sig under RWS-kalibreringen.

FIGUR 21. Kalibreringsskarm for hgjre hjulvinkelsensor

Wert linker Lenkwink-
elsensor Testlegen

Bitte zwischen 2,5 - 0 kah Ffahren.
Tur Festle IIE des Werts Lenkind
woll nach gil s einschlagen

unid dann Taste drbcken.

Geschwip- Glerrmie

Hechis

MALLE
-|z;su |v [a.sa |'u'

Current
Sensor Voeltege

IEEI
I ]

1. K¢r fremad med 1,6 - 6,5 km/t.
2. Drej rattet hele vejen til venstre, indtil du nar ratlasen.
3. Tryk pa knappen Venstre for at indstille den venstre RWS-vaerdi.

BEMZRK: Drej ikke rattet igen, fér RWS-skaermen skifter til den midterste RWS-indstilling.

18 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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FIGUR 22. Medium RWS-kalibreringsskaerm

Wert linker Lenkwink-
elsensor Testlegen

Mitte rwischen 2,5 - 0 kah fahren,
Tur Festle IIE des Werts Lenkrnd
woell nach Limks einschlagen

und dann Taste drbcken.

Geschwin- Glerrmte
Links Reehis

_[2;“ |v [a.su Jv
T

IEEI
I ]

4. Kgr maskinen fremad med 1,6 - 6,5 km/t med hjulene pegende lige frem.

5. Tryk pa knappen i midten for at indstille den midterste RWS-veerdi.
BEMZRK: Drej ikke pa rattet igen, fér RWS-skaermen skifter til den rigtige RWS-indstilling.

FIGUR 23. hgjre RWS-kalibreringsskarm

Rechtswert Lenkwink-
elsensor festlegen

Hitte Zwischem 2,% - & kmh fahren.
Tur F-ltlinun: dos Worts Lenkrad
wall maoh rechis einschingen
wnd dann Taste drichen.

Gemehwin- Einrrmte
digkeiz | 28 | pae
Linke Ritte
60

| 2.00 ivi[z.ﬁn ]vlz H

Current
Senser Valtage m

IEEII
]

6. Kgr fremad med 1,6 - 6,5 km/t.
7. Drej rattet hele vejen til hgjre, indtil du nar ratlasen.
8. Tryk pa hgjre knap for at indstille den rigtige RWS-veerdi.

BEMAERK: Drej ikke rattet igen, for folgende skaermbillede "Calibration complete" vises:
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FIGUR 24. Skarmbilledet Kalibrering afsluttet

Kalibrierung
Lenkwinkelsensor fertig

Die KEalibrierung des Lenkwimkel-
seAsors ISt abgeschlossen,
Uberprifen Sie die Einstellungen
unten und gehen Ele Fur

nhchster Seite.

Limks Mitts Rechts
[z.ua |v |z.sa ;\r'|3,15 |v

Sensor 5:“::: I 3.15
8= [
]

9. Kontroller RWS-kalibreringsoplysningerne.
10. Tryk pa pilen Naeste.

KALIBRERE MASKINENS STYRESYSTEM

BEMAERK: Selvom RS1 styrings- og vejledningssystemet automatisk bgr kalibrere sig selv for at opna optimal
systemydelse, kan systemets autokalibrering omgas ved at bruge indstillingen Kort kalibrering.
Pa denne made vil systemet indlaese standardforstaerkninger for maskinen under kalibreringen.

Kalibreringen af styrekontrollen ggr det muligt for RS1 at laere maskinens hydrauliske funktioner at kende for at
sikre optimal styreydelse i marken.

Fgr du begynder at kalibrere maskinstyringssystemet, skal du sgrge for, at fglgende betingelser er opfyldt.
¢ Stgttebenene er monteret pa drivenheder.

* Dereringen lgftegear pa koblingen.

¢ Maskinens motor kgrer ved normal hastighed.

*  Maskinens malinger er indtastet korrekt i Viper 4.

¢ Maskinens hydraulikvaeske har normal driftstemperatur.

Maskinens hjul drejer automatisk.

Sgrg for, at der ikke er personer eller udstyr i
omradet omkring bilen, fgr du teender for
styresystemet.

20 Raven RS1 kalibrerings- og betjeningsvejledning til styring og
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BEMARK

Kalibrering af maskinens styresystem

bgr udfgres pa marken eller et andet stort,
abent omrade og under forhold, der svarer til
normal kgretgjsdrift.

Hvis jorden eller overfladen er glat, mudret eller
nyplgjet, kan RS1-systemet leere forkerte
styreresponser i forhold til normale
driftsforhold.

Sgrg for, at maskinens hydraulik fungerer
korrekt, og at der ikke er andre mekaniske
problemer, som kan pavirke RS1-systemets
ydeevne.

BEMZAERK: For at sikre en vellykket kalibrering skal du begraense start og stop under kalibreringen. Hvis
kalibreringsprocessen skal afbrydes, skal du dreje pa rattet eller trykke pa feltcomputerens
stopknap. Tryk pa fodpedalen for at fortsaette kalibreringen.

BEMAERK: Under kalibreringen foretager maskinen flere skarpe venstre- og hgjresving. Juster kgretgjets
hastighed og position i overensstemmelse hermed.

BEMAERK: Hvis der vises en fejlmeddelelse under kalibreringen, skal du se Kapitel 10, Diagnostik og fejlfinding
pa side 59 for mulige arsager og passende korrigerende handlinger.

1. Parkér maskinen pa en plan overflade med flere omrader af glat jord.

FIGUR 25. Skaerm til kalibrering af styrekontrol

Kalibrierung
Lenkstoeuerung

Achtumg: Edder drehen sich

Wit 2,5 - 8 kmh warwArts fakren

ODriacken fie den

Aktivierumgsschalier ader am

fildschire die Play-Tasls, um Xu

beginmen. (wenn YeirfTGgbar]
Geschuindighell

? |B LR
beaktivie Srtatus Akiivwie
FufgaEtatus rungeschalenr
Faw
N . Knappen "Afspil" starter

.4__ den automatiske
Kalibrering af styrekontrol.

=

| { =]

2. Kgr fremad med 1,6 - 6,5 km/t.

3. Tryk pa genaktiveringskontakten, eller brug pilen pa skaermen til at starte kalibreringen. Fglgende
skaermbilleder vises:
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FIGUR 26. Skarmbilleder for igangvarende kalibrering

Kalibrierung
Lenksteus Fung

Lenksteuerung

Kalibrierung fertig

Aktueller Master-Status:
liﬂlll[ﬁi[r rechis Ealibrimrung Lin“ltlulruﬂt
wird berechmet erfolgreich abgeschlossen,
Aktuweller Bubstmimn:
WAarten IHIIGHII_’[IIFI!IB . &
Geschwindighedit uu—“.“ :: ‘:T;' I.‘Hl.l
2 .8 |tk LT P T TR wi.a
Fortschriti:
—
B-=
)
4. Nar kalibreringen er feerdig, skal du trykke pa pilen Naeste.
5. Se oversigten over kalibreringsguiden.
6. Tryk pa Accept.
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FIGUR 1. Styringens startside

b CRGLELETS
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+ Skift antenne (kun til traktorer) - Takket vaere indstillingen "Skift antenne" kan brugeren flytte antennens
centrum i forhold til maskinens centrum. Negative vaerdier angiver, at antennen er placeret til venstre for
maskinens centrum.

BEMZAERK: Vardien "Flyt antenne" kan verificeres ved at markere koblingstappen pa traktoren med et flag, som
saetter en styrelinje, der drejer maskinen 180° og stopper pa styrelinjen og efterlader koblingstappen pa
samme sted. Hvis koblingstappen ikke er palinje med flaget, divideres cm med to, og denne veerdi
indtastes ifeltet "Flyt antenne". Hvis koblingstappen er direkte pa flaget, skalduindtaste en
positiv vaerdi for "Flyt antenne". Hvis koblingsstiften er til venstre forflaget,skalduindtaste en
negativ veerdi for" Flyt antenne".

+ Folsomhed - Veardien for fglsomhed angiver, hvor aggressivt maskinen vil holde sig pa styrelinjen.
Fglsomhedsvaerdien bruges til at finjustere RS1-systemet. Veerdierne ligger mellem 50 og 200.

BEMAERK: Hvis maskinen reagerer langsomt pa en styrejustering, skal du gge fglsomheden i intervaller pa 10.
Hvis maskinen foretager justeringen for hurtigt, skal du seenke fglsomhedsvaerdien.

+ Linjejustering - Verdien for linjejustering bestemmer den afstand fra den indstillede styrelinje, hvormed
maskinen foretager justeringer for at komme taettere pa styrelinjen. Hvis den indtastede veerdier lav, vil
maskinen foretage justeringer i en stgrre afstand, nar den driver vaek fra styrelinjen. Hvis den indtastede veerdi er
hgj, justerer maskinen hurtigere, mens den stadig er pa styrelinjen. Veerdierne er mellem 1 og 200.

BEMZAERK: En lav vaerdi minimerer risikoen for overkorrektion, men det kan tage laengere tid at na styrelinjen. En
hgj veerdi gger risikoen foroverkorrektion, men maskinen kommer hurtigere tilbage til styrelinjen.
Hvis det tager maskinen for lang tid at n & styrelinjen, skal du gge vaerdien for "linjejustering". Hvis
maskinen bevager sig ud over styrelinjen, skal du reducere veerdien i trin pa 10.
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+ Reaktionshastighed - Reaktionshastigheden bestemmer, hvor hurtigt maskinens hjul drejer pa kommando.
Hvis reaktionshastigheden er for hgj, kan hjulbevaegelsen blive hektisk. Hvis reaktionshastigheden er for lav,
kan hjulene bevaege sig traegt frem og tilbage. Veerdierne ligger mellem 1 og 255.

BEMZRK: Huvis styringen bliver hektisk, skal du reducere veerdien for Reaktionshastighed i trin pa 10.
Hvis styringen ikke er hektisk, kan vaerdien gges i trin pa 10, indtil den gnskede reaktionshastighed er
naet.

+ Last Run Sensitivity - Last Run Sensitivity bestemmer, hvor stramt maskinen tager kurver. Hvis indstillingen er
for hgj, styrer maskinen til indersiden af kurven. Hvis indstillingen er for lav, styrer den til ydersiden af kurven.
Verdierne forlastrun-fglsomheden gar fra 1 til 500.

BEMAERK: Vardien Last Run Sensitivity indstiller kun systemets ydeevne for sidste kgrsel og A-B-kurvelinjer.

BEMAERK: Justering af Last Run Sensitivity-veerdien pavirker ikke vippeydelsen.
For at justere disse skal du justere vaerdierne for reaktionshastighed og fglsomhed.
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MASKININDSTILLINGER

FIGUR 1. Skeerm med maskinindstillinger

mL-Einsiellsngen
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Skaermen Maskinindstillinger viser de maskinspecifikke malinger, der blev indtastet under systemkalibreringen.

FIGUR 2. Skaerm til maskinkonfiguration

B -Riasielisnges

a Tl &

Maschineneinstellungen

Prefilname
[ Demol ]

Easchinen
abatdnde

Maschinenkonfiguration

Hnschinentyp
BEMD

Aaschinenmodell
Generie

* Skaermen Skift profil giver brugeren mulighed for at vaelge en eksisterende profil eller oprette en ny.

¢ Skeermen Maskinkonfiguration viser den maskinprofil, der blev indtastet under kalibreringen. Indstillingerne
for maskinkonfiguration kan ikke andres, medmindre RS1-systemet er blevet kalibreret igen. Tryk pa krydset
nederst til venstre pa skeermen for at vende tilbage til skeermen Maskinindstillinger.

¢ Pa skaermen Machine Offset Setup kan brugeren se og justere fglgende:
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FIGUR 3. Opsatningsskarm for maskinforskydning

Maschineneinstellungen

Prafilname
[ Demol ]

Rads tand
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Antenmenhdhe 409 .6
Fa o len)
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Antennehgjde - Antennehgjden beregnes ved at male fra jorden til midten af RS1-enheden.

Antennens centerforskydning - Antennens centerforskydning beregnes ved at male fra midten af maskinen
til midten af RS1-enheden. Indtast en negativ veerdi, hvis RS1-enheden er til venstre for maskinens midterlinje.

Antenne for og bag - Antennens position for/bag beregnes ved at male fra maskinens bagaksel til midten af RS1-
enheden. Indtast en negativ veerdi, hvis RS1-enheden er bag bagakslen.

Akselafstand - Akselafstanden beregnes ved at male fra midten af fordaekket til midten af baghjulet.

lkon for hjaalpemenu“

- Nar du trykker pa ikonet, vises hjeelpemenuen. Hjeelpemenuen

indeholder yderligere oplysninger om indstillingerne pa denne skaerm.

Ved at &ndre profilen kan brugeren angive en anden eller en ny profil.
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JUSTERING AF STYRET@J

FIGUR 1. Justering af hjemmestyring
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Skaermen Steering Setup Home viser de styrepartnere, som RS1-enheden kommunikerer med, nar den styrer.
Skaermen Steering Setup Home viser de funktioner, der giver fgreren mulighed for at finjustere styresystemet.

BEMAERK: Fanen Styretgjsjustering er skjult, hvis Kun Navi er valgt i RS1 Systemkalibrering.

AVANCERET OPTIMERING

FIGUR 2. Avanceret menu Optimering
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Positionskorrektion - Bestemmer, hvor aggressivt RS1-systemet reagerer pa en "off-track"-fejl. En hgjere
positionskorrektionsvaerdi resulterer i en voldsom reaktion pa en sporfejl, mens en lavere vaerdi indikerer en
mindre voldsom reaktion.

Retningskorrektion - Bestemmer, hvor aggressivt RS1-systemet reagerer pa en "retningsfejl". En hgjere
retningskorrektionsvaerdi resulterer i en mere voldsom reaktion pa en retningsfejl, mens en lavere veerdi indikerer
en mindre voldsom reaktion.

Yaw Rate Correction - Bestemmer yaw-hastighedens indflydelse pa sporingsevnen. En hgjere korrektionsveerdi
for yaw rate resulterer i en voldsom respons pa yaw rate, mens en lavere veerdi indikerer en mindre voldsom
respons.

Integral korrektion - Denne veerdi korrigerer langsigtede fejl i hjulstyringen. Hvis systemet ikke nar
den gnskede hjulvinkel under drift, omdirigerer systemet hjulene til det gnskede setpunkt. Denne veerdi
er normalt pa eller nul.

Terrasse-tilstand - Markér afkrydsningsfeltet Terrasse-tilstand for at aktivere Terrasse-tilstand. Denne tilstand
indstiller nogle konfigurationsindstillinger, der gger ydeevnen i terrasserede marker.

FIGUR 3. Avanceret optimering side 2
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Max G-Force - Begranser den centripetalkraft, som fgreren oplever i sving. En hgjere vaerdi ggr det muligt for
maskinen at foretage snaevrere sving, mens en lavere vaerdi begraenser svingets radius.

FIGUR 4. Skaerm til avanceret hjuloptimering

Erweiterte Kalibrierung
Seite 2

Erweiterte LEI'I:H'S.IZE'IJEFLII‘IQ

Geschwindigheics -

hﬂ_l'i .t'!'l'j.‘ ren

Wax. G-Krafn Fropertional-
m:. versthrkung

Empfindlichkeit

Integralversthrkung
letzte Fahrspur

Linienerfassang Absebehungs -
Eichtung versthrkung
Gierrate Systemversthrkung

Linjenerfassang Linkw

SystesVeratirkung
reohts

Donoo
(] 4]+ +] +

Kurven-
empfindlichkedt
Linienerfassung

varmus

Proportional Gain - Bestemmer forholdet mellem hjulenes reaktion. Hvis vaerdien for proportional
forsteerkning gges, reagerer hjulene hurtigere, men det kan medfgre, at maskinen overskrider den gnskede
hjulvinkel, eller at det tager lazengere tid for hjulene at stabilisere sig.
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Integral korrektion - Denne veerdi korrigerer langtidsfejl i hjulkontrolslgjfen. Denne indstilling bgr kun
justeres af kvalificerede mekanikere.

+ Derivative Gain - Vardien for Derivative Gain begraenser hjulenes reaktionstid. En st@rre veerdi for
derivativ forstaerkning reducerer tendensen til at overskride den gnskede hjulvinkel, men begraenser
hjulhastigheden.

+ Systemforstaerkning venstre - Kompenserer for bias eller ikke-linearitet i styreventilen, nar maskinen
drejer til venstre.

+ System Gain Right - Kompenserer for styreventilens bias eller ikke-linearitet, ndr maskinen drejer til hgjre.

INDSTILLINGER FOR HJULSTYRING

FIGUR 5. Skarmbillede til opsatning af hjulfering
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+ Hjulhastighed - Den hastighed, hvormed hjulene bevaeger sig, malt i grader pr. sekund.

+ Control effort - Hvor meget kraft RS1-systemet kraever for at drive hjulene.

+ Venstre/Hgjre Min - Maskinventilens mindste kontrolindsats for at dreje hjulene. Vaerdierne er mellem 0 og
99.

BEMARK: Minimumsvaerdierne ma ikke overstige maksimumsveerdien.

* Venstre / hgjre Max. - Maskinventilens maksimale kontrolindsats for at dreje hjulene. Veaerdierne er mellem

1 0g 100.

L]
+ lkon for hjalpemenu - Nar du trykker pa ikonet, vises hjelpemenuen. Hjszelpemenuen indeholder
yderligere oplysninger om indstillingerne pa denne skaerm.
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KALIBRERING AF HJULF@RING

FIGUR 6. Kalibreringsskarm til hjulstyring
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BEMAERK: Hjulfgringskalibreringen kalibrerer maskinens hydrauliksystem separat fra hele RS1-systemet.

Under kalibreringen af styrekontrollen lzerer RS1 maskinens hydrauliske funktioner at kende for at sikre optimal

styreydelse i marken.

F@r du begynder at kalibrere maskinstyringssystemet, skal du sgrge for, at fglgende betingelser er opfyldt.

* Stgttebenene er monteret pa drivenheder.

* Dereringen lgftegear pa koblingen.

¢ Maskinens motor kgrer ved normal hastighed.

¢ Maskinens malinger er indtastet korrekt i feltcomputeren.

¢  Maskinens hydraulikvaeske har normal driftstemperatur.

Maskinens hjul drejer automatisk.

Sgrg for, at der ikke er personer eller udstyr i
omradet omkring bilen, fgr du taender for
styresystemet.
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BEMARK

Kalibrering af maskinens styresystem

bgr udfgres pa marken eller et andet stort dbent
omrade og under forhold, der svarer til normal
koretgjsdrift.

Hvis jorden eller overfladen er glat, mudret eller
nyplgjet, kan RS1-systemet leere forkerte
styreresponser i forhold til normale driftsforhold.

Sgrg for, at maskinens hydraulik fungerer
korrekt, og at der ikke er andre mekaniske
problemer, som kan pavirke RS1-systemets
ydeevne.

BEMZAERK: For at sikre en vellykket kalibrering skal du begraense start og stop under kalibreringen. Hvis
kalibreringsprocessen skal afbrydes, skal du dreje pa rattet eller trykke pa feltcomputerens
stopknap. Tryk pa fodkontakten for at fortsaette kalibreringen.

BEMAERK: Under kalibreringen foretager maskinen flere skarpe venstre- og hgjresving. Juster kgretgjets
hastighed og position i overensstemmelse hermed.

BEMAERK: Hvis der vises en fejlmeddelelse under kalibreringen, skal du se Kapitel 10, Diagnostik og fejlfinding
pa side 47 for mulige arsager og passende korrigerende handlinger.

1. Parkér maskinen pa en plan overflade med flere omrader af glat jord.

FIGUR 7. Skaerm til kalibrering af styrekontrol

Kalibrierung
Lenksteuerung

Achtung: Reder drehen sich
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2.7 |temw)
|
Deaktivie- SEntus Aktivie-
FHAGESERLUSN rungsschalter

L ,"’1

I
By o=

2. Kgr fremad med 1,6 - 6,5 km/t.

3. Tryk pa genaktiveringskontakten, eller brug pilen pa skaermen til at starte kalibreringen. Fglgende
skaermbilleder vises:
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FIGUR 8. Skermbilleder for igangvaerende kalibrering
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4. Tryk pa Accept for at afslutte kalibreringen.
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INDSTILLINGER FOR HJULVINKELSENSOR

FIGUR 9. Indstillingsskaerm for hjulvinkelsensor
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+ Venstre/Center/Hgjre - Viser de aktuelle kalibreringsvaerdier. Disse vaerdier kan andres ved at vaelge den RWS-
veaerdi, der skal andres, flytte hjulene til den korrekte position og trykke pa knappen Accept.
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+ Aktuel sensorspanding - Viser den sensorspanding, der er registreret under kalibreringen.
» Aktuel hjulvinkel - Viser den RWS-vinkel, der blev registreret under kalibreringen.

+ Center-learn - Hvis denne indstilling er valgt, korrigerer systemets center-learn konstant den
kalibrerede centerposition, mens maskinen styrer ligeud.

INDSTILLINGER FOR SLUKNING

FIGUR 10. Indstillingsskaerm til afbrydelse af styring
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+ Frakoblingstype - Angiver, hvilken type frakoblingskontakt der bruges pa systemet. Frakoblingstypen, der kan
vises i dette omrade, kan veere:

o CAN-kontakt
o Tryktransducer
o Encoder, encoder
o Flowkontakt
+ Disable Status - Viser status for afbryderen. De frakoblingsstatustyper, der vises i dette felt, omfatter:

°  Grgn - Kredslgbsafbryderen er blevet registreret, og rattet bevaeger sig ikke. RS1-systemet kan veere
teendt i denne tilstand.

o Regd - Strgmafbryderen er blevet registreret, og rattet bevaeger sig. RS1-systemet ma ikke vaere taendt i
denne tilstand.

o Gul - Der er ikke registreret nogen strgmafbryder i systemet. Drej pa rattet for at aktivere afbryderen.
Hvis stremafbryderen ikke aktiveres, skal du kontrollere, om ledningerne er Igse, eller om der mangler
forbindelser.

* Frakoblingstaerskler - Den mindste veerdi, som frakoblingssensoren skal na for at stoppe styringen, nar
rattet bevaeges manuelt.

* Encoder Rate - Angiver den hastighed, hvormed rattet drejes.
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NULSTILLING AF DE KALIBREREDE VAKSTVARDIER

FIGUR 11. Skeaerm til nulstilling af kalibreret inkrementvardi
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* Nulstil kalibrerede trinvardier - Nulstiller maskinens kalibreringsindstillinger til fabriksindstillingerne.
Veaelg valgboksen for at nulstille maskinens styreindstillinger til fabriksindstillingerne eller X-boksen for at
beholde de aktuelle styreindstillinger.
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KAPITEL GPS-KONFIGURATION
7

GPS-KONFIGURATION PA VIPER 4 / VIPER 4+

FIGUR 1. GPS-opsatning
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1. Velg Rediger.
2. Velg GPS.

FIGUR 2. GPS-opsatningsskarm

3. Veelg NMEA2000.

BEMAERK: Valget af NMEA2000 ggr det muligt at overfgre GPS-data fra RS1-enheden til Viper 4 / Viper 4+.
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VIGTIGT: Hvis RS1 erstatter et styresystem, skal den gamle ECU frakobles, og der skal udfgres en ny
seriedetektion, fgr du fortseetter.

GPS-KONFIGURATION PA RS1

FIGUR 3. GPS-opsztningsskaerm
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* GPS shutdown timer - Vardien af GPS shutdown timer bestemmer, hvor laenge RS1 forbliver taendt, efter at
strgmmen til maskinen er slukket. GPS'en vil forblive konvergeret, indtil tiden er gaet.

FIGUR 4. Opsztningsskaerm GPS-statusinformation
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+ Status - Viser den absolutte status for GPS-ngjagtigheden. De statustyper, der visesi dette omrade, omfatter:
° Intet signal
°  Fejl
o  Konvergerer
o Konvergerer

+ Aktuel ngjagtighed - Hvis maskinen befinder sig pa ngjagtig samme sted hver dag, bgr GPS-positionsafleesningen
ligge inden for den viste afstand i feltet Aktuel ngjagtighed.
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* Nojagtighedstaerskel - Denne vaerdi bestemmer den afstand, som den aktuelle ngjagtighed ma afvige fra
maskinens GPS-position. Hvis GPS-Igsningen e r uden for den indstillede ngjagtighedstaerskel, vises en DFC-post pa
skeermen Diagnostic Error Codes. Ngjagtighedstaersklen er udfyldt med en standardvaerdi, som kan @ndres under
kalibreringen.

FIGUR 5. Opsatningsskarm terreenkompensation
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+ Kalibrér terrenkompensation - Start terreenkompensation.

FIGUR 6. 3D GPS Output / Radar Opsatningsskaerm
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+ 3D GPS Output / Radar - Ggr det muligt for RS1-systemet at skifte mellem et kompenseret serielt 3D
GPS-positionsoutput og et simuleret radaroutput. Boudrate og meddelelsestyper bruges ikke i
radaroutputtet.
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FIGUR 7. Skeaerm til konfiguration af GPS-differentiale

el -Limwied

Konfiguration
Korrektursignal

pifferentinlguelle:

[ Y 'I

GP5 Einstellung

Timer -
AFS-Abschaltumg

L]

Bifferential
surellitennt, 138

Eeverse Sensitivity

4. Viser konfigurationsmulighederne for GPS-differentiale i valgboksen:

*+ GL1DE

* SBAS

o Satellit GS
* RTK

BEMZRK: Afhangigt af antallet af kgbte funktionsoplasninger er det ikke alle muligheder, der kan vaelges.
Kontakt din lokale Raven-forhandler for at kgbe yderligere oplasningskoder.

FIGUR 8. GPS-dataskaerm
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+ Breddegrad - Vinkelafstanden til et sted, der ligger nord eller syd for akvator.

+ Langdegrad - Vinkelafstanden til et sted, der ligger gst eller vest for meridianen ved Greenwich, England.
+ Altitude (MSL) - Antennens hgjde i forhold til havets overflade.

+ Hastighed - aktuel hastighed baseret pa GPS-malinger.

+  GGA Quality (Mode) - GPS-modtagerens aktuelle konvergenstilstand.
o 0=Ingen differentialkorrektion modtaget, enkelt Igsning.

° 1 =Ingen differentialkorrektion modtaget, enkelt Igsning.

o 2 =Hvis DGPS-modtageren har registreret en differentiel kilde (SBAS eller konvergerende med

GS/PmniSTAR-korrektioner).

o 4 =RTK fast tilstand for GPS fin kurs korrektionstilstand.
o 5 =Fast GS eller OnmiSTAR XP/HP korrektioner eller RTK float mode.
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+ Antal satellitter - Hvor mange satellitter er i gjeblikket inden for GPS-modtagerens synsvidde.

+ HDOP - horisontal fortynding af praecision. Nar alle satellitter i synsfeltet er i samme retning, bliver
tallet hgjere, og preecisionen reduceres.

+ Direction - Maskinens kgrselsretning.
+ Differential ID - Identifikatoren for den satellit, der blev brugt til at optage differentialet.

+ Differentialets alder - tid (i sekunder) siden den sidste differentialkorrektion blev modtaget. Hvis en
differentialkilde ikke spores i gjeblikket, er denne post " --------mmmmeemm- "
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KAPITEL SKARMFUNKTIONEN LASES OP
8

RS1-enheden leveres fra fabrikken med SmarTrax™, RTK (Real-Time Kinematic) og Satellite GS-
differentialkorrektioner. Der kraeves en oplasningskode for at aktivere et af disse produkter. Kontakt din lokale
Raven-forhandler for at kebe koder til oplasning af funktioner.

FIGUR 1. Skarm til oplasning af funktion
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1. Veelg tandhjulsikonet pa RS1's startside.
2. Velgfanen Hangelas.
3. Veelg haengelasikonet ved siden af den funktion, du vil Iase op.

FIGUR 2. Informationsskaerm Las op-funktion
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4. Indtast oplasningskoden for funktionen, og tryk pa Send.
BEMZERK: Der vises en meddelelse om, hvorvidt den indtastede oplasningskode var gyldig eller ej. Hvis
koden er gyldig, bliver haengeldasesymbolet ved siden af funktionen grgnt og angiver, at den er last

op. Se figur 3 pa side 44.

FIGUR 3. Funktion last op
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KAPITEL STANDARDDRIFT
9

DEFINITIONER AF WIDGETS OG NGGLER

Felgende er almindelige status- eller tilstandsdata, som kan blive vist, ndr man arbejder pa RS1-systemet:

Skarm Besked

RS1-noden er anerkendt, men operatgren skal tage
ansvar for driften af RS1-systemet.

Ingen indstillet A-B-bane eller styrelinje eller aktiv DFC
forhindrer aktivering af RS1-systemet.

RS1 registreres, taendes og kalibreres.

RS1 er genkendt og i drift.

Kgretgjet er for hurtigt eller for langsomt til RS1-drift,
og systemet er slukket.

Accept - Gemmer &ndringerne pa RS1 ved
afslutningen af opsaetningen og vender tilbage til
menuen Tools.

Next - Gemmer &ndringerne i RS1-systemet og gar
videre til naeste trin i opsaetningsproceduren.

Tilbage - Viper 4-displayet vender tilbage til den
: forrige skaerm i opsaetningen.

BEMAERK: For yderligere statusforhold, der kan vises pa RS1-widget'en pa skaarmen, henvises til afsnittet
Diagnostic Fault Codes (DFC) pa side 51.
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START DRIFT

Se ROS (Raven Operating System) Basic Operation Guide (P/N 016-0171-539) for instruktionerom, hvordan du
starter et job og indstiller retningslinjerne.

ENABLE RS1

FIGUR 1. RS1 status-widget

RS1 Status Widget

BEMAERK: Hvis RS1 Steering-widget'en ikke vises pa skaarmen, henvises der til Viper/Viper 4+ Installations- og
betjeningsvejledning (P/N 016-0171-539) for flere oplysninger om tilfgjelse af widgets.

BEMAERK: Operatgrens ansvarsfraskrivelse skal accepteres, fgr RS1-systemet kan ggres klar til drift.

RS1-styringen kan ogsa aktiveres pa fglgende made:

¢ Tryk pa fodkontakten eller vippekontakten for at aktivere RS1-funktionerne under drift i marken.

o Tryk pa RS1 Status-widget'en pa skeermen for at aktivere RS1 under drift i marken.

OPDATERING RS1

Se installations- og betjeningsvejledningen til Viper 4 (P/N 016-0171-539) for instruktioner om opdatering af RS1-
softwaren.
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FEJLFINDING

10

CENTRALE DEFINITIONER

STATUS FOR STYRING

FIGUR 1. Styringens startside
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Fglgende er almindelige styringsstatus- eller tilstandsmeddelelser, der kan vises, nar du arbejder pa RS1-

systemet:

Skaerm

Besked

Der er aktive diagnose- og fejlfindingskoder. RS1-
systemet kan ikke aktiveres i denne tilstand.

Der er aktive diagnose- og fejlfindingskoder. RS1-
systemet kan aktiveres i denne tilstand, men ydeevnen
kan veere forringet.

Der er ingen aktive diagnose- og fejlfindingskoder. RS1-
systemet kan aktiveres.
BEMZ/RK: Bade rat-symbolet og GPS-symbolet

Styringen er aktiveret uden aktive diagnose- eller
fejlfindingskoder i RS1-systemet.
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FIGUR 2. Skeerm med styrestatus
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Tryk pa rat-ikonet for at fa vist skaermen Styringsstatus. Feltet Styrestatus viser den sidste exitkode og arsagen til,
at styretgjet blev deaktiveret.

HOVEDAFBRYDER

Besked

Hovedafbryderen er indstillet til "vejtilstand". RS1-
systemet kan ikke aktiveres, fgr hovedafbryderen er
indstillet til "field mode".

Hovedafbryderen er frakoblet. RS1-systemet kan ikke
aktiveres, for hovedafbryderen er tilsluttet igen.

[72)
x
3

Hovedafbryderen indstilles til "field mode", og RS1-
systemet kan aktiveres.

—
|

RESUME SWITCH

Besked

Genoptagelseskontakten er i positionen OFF.

Genoptagelseskontakten er frakoblet.

Genoptagelseskontakten er i positionen ON (OFF).
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DEAKTIVER SENSOR

Skaerm Besked
RS1-deaktiveringssensoren er aktiv. RS1-systemet kan ikke
aktiveres.

RS1-deaktiveringssensoren er uden for raekkevidde eller

ﬁl't frakoblet.

RS1-deaktiveringssensoren er inaktiv. RS1-systemet kan
aktiveres.

HJULVINKELSENSOR

Skarm Besked

Hjulvinkelsensoren (RWS) er uden for omradet eller
frakoblet.

Hjulvinkelsensoren (RWS) er kalibreret og klar til brug.

KONTAKT OPERAT@R TIL STEDE
Skaerm Besked
. Operatgren sidder ikke i seedet.
Kontakten "Optimal personlig beskyttelse (OPS)" er
deaktiveret.
Kontakten "Optimum Personal Protection (OPS)"
genkender operatgren. RS1-systemet kan betjenes.
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GPS-STATUS

FIGUR 3. Styring af hjemmet

b CRGLELETS

Linien-
Bhernahme 68

Beakti i
genchu. 109

Empfindl le-
EEt.FanhrSspur 125

| ool

RS1-systemet registrerer ikke GPS-data.

i & GPS-signalerne er ikke konvergerede, eller GPS er
I: konvergeret, og der er en DFC-advarsel.

GPS-signalerne er konvergerede, og der er ingen aktiv
DFC.

BEM/RK: Bade rat-symbolet og GPS-symbolet

skal veere grgn, for at RS1-systemet kan aktiveres.

Tryk pa GPS-ikonet for at fa vist GPS-statusskaermen.

Skarm Besked
Viser den valgte GPS-konvergensstatus.
* Fejl
Status ¢ Intet signal

e Konvergerer

* Konvergerer

Hvis maskinen star praecis det samme sted hver dag,
Ngjagtighed i gjeblikket bgr PGPS-positionsaflaesningen ligge inden for den
viste afstand.

Hvor mange satellitter, der i gjeblikket er inden for

Antal satellitter GPS-modtagerens synsvidde.
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Skarm Besked
Horisontal fortynding af praecision. Nar alle satellitter i
HDOP synsfeltet eri samme retning, bliver antallet hgjere, og

ngjagtigheden reduceres.

Tid (i sekunder) siden modtagelse af den sidste
Differentialets alder differentielle korrektion. Hvis en differentialkilde
ikke spores i gjeblikket, er denne post "-------------- ",

DIAGNOSE FEJLKODER (DFC)

FIGUR 4. Skaermen Diagnostiske fejlkoder (DFC)

Diagnosefehlercodes

Empfindl. AKELY
In NF. Anzahl
£1 S522259.31
s €1 3508, 07
R
Gbernahme
Ho Guidence Polnts
Benkiions- 188 Innktiv
geschw. In LI Anzahl
[+1 S5r41,31
| c1 523839, 31
Pl Empfindl le- SC1 Bdl,. 08
Il‘l.FI-Irlﬁlll‘ le L) 03A®. 13

L] S23008.31
GPS Met Cenverged

Taal Wl Pl &

Skaermen Diagnostic Fault Codes (DFC) viser aktive og tidligere Diagnostic Fault Codes (DFC), der opstar under
drift af RS1-systemet. Aktive DFC'er skal Igses, far RS1-systemets vejledning og styring kan aktiveres. Nar en DFC

er blevet Igst, flyttes koden til listen over inaktive DFC-koder. Se eksempel pa DFC- og DFC-lister i figur 4 pa side
51.

FIGUR 5. Skaermen Diagnostiske fejlkoder (DFC)

Diagnosefehlercodes

ARt
I M.
€1

Diagnostisk fejlkode (DEQ o Guldance

Innk|Etv
I . - ATH
— S DFC-opstilling
L5 § H2IMIW. AL

B4l om|
L) pi@.13
pE|  5rises.3i
HPS Met Cenverged

BEMAERK: | figur 4 pa side 51 ovenfor er den aktive DTC 522250.31, og DFC-opstillingen er "ingen guidepunkter".
Den inaktive DFC er 522261.31, og DFC-opsaetningen er "Ingen SCU registreret".
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FIGUR 6. Info-skaerm

R -0 sgmans

o=

Piagnosefehlercodes
ANLLY
o Nr. Anzahl
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€1 3508, 07
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€1 5241, 31
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m 5 $i841
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ﬂﬂi SrJ008. 31
GPS Met Cenverged

Tryk pa Info-knappen for at fa vist den fulde beskrivelse af de markerede, aktive DFC'er.

FIGUR 7. inaktive DFC'er slettet fra fejlloggen

Ravis

Piagnosefehlercodes -
ARLiw
o Nr. Anzahl
£1] Szz2zse.31 F]
€1 Y50e. 07 C
Wo Guldence Foints
Lnnktiv
I L Anzahl
€1 5241, 31 [
ci| sSzIsam.di
m €1 B4l 0@ L]
nu 639.13 3
ﬂﬂi SrI008,.31 1
GPS Met Cenverged

Hvis du trykker pa Clear, slettes de inaktive DFC'er fra den inaktive DFC-fejllog. For en komplet liste over RS1
DTC'er, klik her:

http://ravenprecision.force.com/knowledgebase/arti
cles/Tech_ _Tip/RS1-Lights-and-Diagnostic-Codes/ Trykpalog

Error for at registrere en vilkarlig fejltilstand.

TEST AF SYSTEMSTATUS

Maskinens hjul drejer automatisk,

mens systemstatustestene udfgres. Sgrg for, at
der ikke er personer eller udstyr i omradet
omkring bilen, fgr S1-systemet taendes.
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FIGUR 8. Skeaerm til valg af test

I‘.Iﬂl'lﬂdl. 108
O, [ oo |
B [ oo
Ir’"l e Nranar| 126

Systemtilstandstests udfgres for at diagnosticere og korrigere maskin- og RS1-kalibreringsproblemer. Fglgende

Bliitkte whAhlen Sie dem Test aus,
dan Sie durchfifhren mchien.

Sie kfnnen das ausgewlihlite Prodekt
Eber die Propdown-Liste Amdern.

Bei Andermng des gewihlten Produkits
=Ii:lﬂl.l‘l ke erneul Fu dieser

sike.

Hinwels] Einige Tests stehen TOr
verschiedene Produkte nicht
rur verfligung.

Hewi Froswsmineny

Benh map dmpmis

Fernibriang Fum fesrp fead

systemstatustest kan udfgres pa RS1-systemet.

¢ Test af systemstatus
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TEST AF HOPPERESPONS
Trinresponstesten bruges til at bestemme reaktionsevnen i maskinens styresystem.

FIGUR 9. Testskeaerm for trinrespons

Fanh @ap dmguis
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Mit dieses Test kdnmnen Sie die
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Test Schrittreaktion
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1. Kgr fremad med 1 - 6 km/t med motoromdrejninger pa 3/4 gas.

FIGUR 10. Testskarm for trinrespons

Test Schrittreaktion

Genchwindl

schrite- Abzetz-
arile et
Verzdg. - ber -
zell 8.888 scheingen

Anntiegs-
L3

2. Drej rattet til hgjre, sa den faktiske maling viser 20,0 grader.

3. Tryk pa den midterste pil op.

4. Vent, til de fglgende felter er udfyldt, og registrer dataene:

®©® N o U

Springstgrrelse
Forsinkelsestid
Stigningstid

Indstilling af tid

Overga

Kgr fremad med 1 - 6 km/t med motoromdrejninger pa 3/4 gas.
Drej rattet til hgjre, sa den faktiske maling viser 20,0 grader.
Tryk pa den midterste pil op.

Vent, til de fglgende felter er udfyldt, og registrer dataene:

Springstgrrelse
Forsinkelsestid
Stigningstid
Indstilling af tid
Overga

9. Gentag trin 1 til og med trin 8.

BEMZRK: Nar trinresponstesten er faerdig, bgr maskinens ydelsesmalinger ligge inden for de anbefalede

systemindstillinger:
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SYSTEMDATA

FIGUR 11. Skarm med systemdata

T
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Systeminformationen
|nt| !
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—
wesarereoll A |

Saf tHII‘:;:;:::::[ 1":'3'“. .ﬂ“.-7-ﬂ-. "i
Seftunrepaner  PO779000021 |

A 2

1. Veelg styreenheden i valgmenuen.
2. Velg den gnskede systemkomponent i den anden drop-down-menu.
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FIGUR 12. Skarmbilleder med systemdata
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FIGUR 13. Skarm med systemoversigt

Systemzusammenfassung
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Skaermen Systemoversigt viser maskinindstillingerne og de kalibrerede styreindstillinger for RS1-systemet.

FIGUR 14. Skaarm med vakstoversigt
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Skeaermen Increment Summary viser alle de avancerede styreindstillinger, der bruges til at styre maskinen.

FIGUR 15. Forudindstillet styringskorrektion
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Den forudindstillede styrekorrektion giver operatgren mulighed for at skifte mellem to saet indstillinger for
styrekorrektion. Forskellige saet af indstillinger kan vaere nyttige som fglger:

*  Maskinen bruger to daekkonfigurationer (dek til flyder vs. raekkeafgrgder)
¢ Forskellige jordtyper
*  Forskellig saning (plantning vs. sprgjtning)

FIGUR 16. Indstilling af den forudindstillede forstaerkning
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Tryk pa tasten for at skifte mellem indstillingerne.

PRASTATIONSOVERVAGNING

FIGUR 17. RS1 Startside
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1. Velgikonet Performance (ydeevne) til hgjre pa skaermen Machine Settings (maskinindstillinger) for at se
maskinens ydeevne pa kort sigt.
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FIGUR 18. Kortsigtet og nulstillelig praestationsskaerm

TR TRy

=

Kurzfristige Leistung

Burchsohm. LEL
Fositionsfehier 8.8 |" 8.8 J
mieht f h{m I : i .

ehtungsfeahlar
[drmd) I '.“ II n.a -|

Burehschnitts-
gesohwindigkeit
8]

WA - L

®

Zurcksetzbare Leistung

b

Bureshsehn. BEN
Positienafehler
8.8 l 8.8
[
Bichtungsfehler
: [(e.0 |[ 0.0 |
[armi)
DurehschRnioes-
geschwindigkeit 8.8
[} e —
vergangene
¥ g-u 68 : a8 : 88

BEMZRK: Skaermen Short Term Performance viser gennemsnitlige og 95% performancevaerdier.

2. Veelg fanen med lommeurssymbolet for at fa vist de nulstillelige effektveerdier.

3. Veelg ikonet Nulstil for at nulstille vaerdierne.
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11

FIGUR 1. Hovedskaerm

WimgEaEe  BEee
BN ismi

For at fa adgang til Slingshot-hjemmesiden skal du vaelge RS1 Slingshot-ikonet pa RS1-hovedsiden.

CENTRALE DEFINITIONER

Fglgende er almindelige status- eller tilstandsmeddelelser, der kan forekomme.
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MOBILMODEM

FIGUR 2. Mobilmodem-skarm

flingahet-Name Funkstatus

[ SN 1881 |

AFN mobile Datendienste

| vzwinternet
- Mobiifumk-TP-Adresne
| 1686.118,.138,1564

Funksignal

79

Hebilfunkservice

G

Roaming-Sratus

A

Skaerm Besked

RS1 er forbundet til netveerket via et mobilmodem.

Mobilmodemet fungerer, men er ikke forbundet til
netveerket.

Mobilmodemet virker ikke og er ikke forbundet til
netvaerket.

RS1-enheden er udstyret med et mobilmodem,
men funktionen er ikke I3ast op. Kontakt din lokale
Raven-forhandler for atkgbe koder til oplasning af
funktioner.

®

RS1-enheden er ikke udstyret med et mobilmodem.

g

Accept - Gemmer &ndringer i RS1-systemet og
returnerer brugeren til den forrige statusskaerm
(eller til menuen Veaerktgjer i den indledende

opsaetningsproces).

Naeste - Tryk for at ga til naeste side.

{“ Tilbage - Feltcomputerens display vender tilbage til den
forrige skaerm i opsatningen.
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STATUS FOR MOBILMODEM

Tabellen nedenfor definerer nogle udtryk, der fungerer som mobilmodemstatus:

Status Definition
Viser det APN, der aktuelt bruges af mobilnetveerket.
Mobil APN Hvis IkI'<e tllgaengellg vises, er der enten ikke oprettet
en mobiltelefonforbindelse, eller
brugeren ikke har indtastet et APN.
WAN Viser WAN-IP-adressen (Wide Area Network), som
mobilmodemet modtager fra netvaerket.
- Viser den aktuelle RSS1 (signalstyrke) for
Mobilsignal Mobilmodemer er teendt.
Mobiltelefonservice Vlser. den aktuell.e forbindelsestype for den aktuelle
Mobiltelefonservice.
. Angiver, om mobilmodemmet er i roamingtilstand.
Roaming-status .
tilstand.

ETHERNET-STATUS

FIGUR 3. Ethernet-statusskarm

flingshel-Name

[ SN 1881 |

Ethernet-5tatus

IP-Adresse Gerkt
8.8.08.8

WerBindungs-
pEschwindigkest aMb J

Skarm

Besked

Angiver, at der er etableret en gyldig forbindelse
mellem RS1 og en feltcomputer eller felthub.

Angiver, at RS1 registrerer en oprettet Ethernet-
forbindelse, men at der ikke er etableret en gyldig
forbindelse til en feltcomputer eller hub.

Der er ikke oprettet nogen Ethernet-forbindelse, eller RS1
kan ikke genkende en.
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Skaerm

Besked

Maskinens IP-adresse

Viser den IP-adresse, som RS1 sender til den tilsluttede
enhed.

Link-hastighed

Den hastighed, hvormed data sendes fra RS1 til de
tilsluttede enheder.

WIFI-STATUS

FIGUR 4. Ethernet-statusskarm

flingshel-Name

[ SN 1881 |

Status WLAN-Hotspot
SEI0
[ PH-1881

CRT - 50034 :
crownbay I.'l.l.l.i.!i

Besked

WLAN AP er aktivt og fungerer korrekt.

Wi-Fi fungerer ikke ordentligt.

Service Set IDentifier (SSID) er en identifikator for det
SSID tradlgse netvaerk, der er forbundet via et WLAN.

Vartsnavnet er navnet pa en enhed, der er forbundet

Veaertsnavn til RS1.
Tildelt IP Den tildelte IP er den IP-adresse, der blev tildelt
enheden, da den blev tilsluttet RS1.
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STATUS FOR SLANGEB@SSE OG
RTK

FIGUR 5. Styring af hjemmg

RTK-status

Slingshot-status

flingahel-Name

SN 1881

Besked

RS1 er forbundet til Slingshot-portalen.

RS1 er forbundet til Slingshot-portalen.

RS1 modtager RTK-korrektioner.
BEMZRK: Dette symbol er skjult, hvis RTK-korrektionerne
i RS1-enheden ikke er blevet last op.

RS1 modtager ikke RTK-korrektioner.
BEMZRK: Dette symbol er skjult, hvis RTK-korrektionerne
i RS1-enheden ikke er blevet last op.

RS1-fijerndiagnosticering sendes til Slingshot-portalen.

RS1-fjerndiagnosticering sendes ikke til Slingshot-
portalen.

Slangebgsse navn

Viser det standardsystemnavn, der blev tildelt RS1 i
Slingshot-portalen, da enheden blev registreret.
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FELTOPDATERINGER

FIGUR 6. Slingshot-hjemmeside

flingshel-Name

| SN 1881 |

i m

1. Velg feltet Field Update for at se de seneste softwareopdateringer til RS1-enheden.

FIGUR 7. Skaerm til download af software

Software zum Herunter-
laden auswahlen

Am herunterlsden. .
Brahtlos

r
. L] Brahtlos
0.8 Brahtles
I ] Brahtles

AungeslBhlte 1.3.8.71

Safiuare-Version

2. Velg Check for server updates.

BEMAERK: RS1-systemet scannes derefter for de seneste softwareopdateringer.

3. Veelg den gnskede softwareopdatering fra listen.
4. Velg Accepter.

BEMAERK: Softwaren downloades til RS1-enheden, men installeres ikke pa systemet fgr senere i proceduren.
BEMZAERK: Hvis der trykkes pa knappen, vises fglgende advarselsskaerm, som informerer brugeren om, at der

bruges mobildata til at downloade softwaren, og spgrger, om brugeren gnsker at fortsaette med
downloadet.
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FIGUR 8. Advarselsskaerm om dataforbrug

Datennutzung Warnung

Bieser Dewnlaad bendtigt en. 60 WE,

Mdchten Sie Thear Ontenblndel
wirklich benutzen um diese Update
herunterzalnden?

BEMAERK: Valg Exit for at lukke feltopdateringerne uden softwareopdateringer.

FIGUR 9. Bemarkning om softwareopdatering

Software zum Herunter-
laden auswahlen

1.3.0.08 Drahilos
1.3.8.04 Drahtlon
1.2.2.3 Drahtlos

Aktuelle
Software-Version

Ausgewihlte
Software-Yersion

5. Tryk pa Accept for at starte softwareoverfgrslen.

6. Vent, indtil downloadingen af softwaren er feerdig.

FIGUR 10. Bemaerkning om softwareopdatering

Bitte Wwhkhrend dar
Softwnre-Aktunlisierung Thr Eerit
nicht mbuchalten oder vom Stromnelr
Eranmen . '

Winwein: Maeh der Aktumlisiorung
wird die Objedtpools-Anwendung
affline gehen. .
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7. Tryk pa Accept for at installere softwaren.
BEMAERK: Luk ikke RS1 eller feltcomputeren ned under softwareopdateringen.

FIGUR 11. Softwareinstallation i gang

Software zum Herunter-
laden auswahlen

Brahtlos
Brahtlow
Brabhtlos
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BEMAERK: Nar du trykker pa "Release Notes", vises aendringerne i den valgte softwareversion.

FJERNDIAGNOSTIK

Knappen Remote Diagnostics ggr det muligt for RS1 at sende logfiler til Slingshot-serveren, som Raven kan bruge til
at overvage RS1's ydeevne. Tryk pa Remote Diagnostics, og accepter EULA (slutbrugeraftalen). Der skal trykkes pa
EULA, hver gang enheden taendes. Hvis du vil acceptere EULA'en, sa den ikke skal bekraeftes igen fgr naeste revision,
skal du acceptere den i Slingshot Portal.

SYSTEMINDSTILLINGER

INDSTILLINGER FOR MOBILRADIO

FIGUR 12. Slingshot-hjemmeside

Mobilfunkeinstellungen

flingshel-Name
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SLINGSHOT

Skaermen Mobile Settings giver operatgren mulighed for at hente de mobildata og mobilindstillinger, der bruges i RS1-
systemet.

FIGUR 13. Skaerm med mobiltelefondata
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* IMEI No. - Viser IMElI-nummeret (International Mobile Equipment Identity Number) for modemet pa RS1-
enheden.

o Telefonnummer - Viser det telefonnummer, der er tildelt SIM-kortet i RS1-modemmet, forudsat at en
gyldig dataplan er aktiveret.

+ SIM - Viser identifikationsnummeret pa det SIM-kort, der aktuelt bruges i RS1-systemet.
* Netvaerk - Viser, hvilket mobilnetvaerk Slingshot bruger.

* Land - Viser, i hvilket land mobiludbyderen befinder sig.

+ Netvarksudbyder - Angiver, hvilket mobilnetvaerk SIM-kortet i RS1's modem bruger.

BEMZAERK: For mere information om mobilindstillinger, se "Mobilmodem" pa side 62.

+ APN-adgangskode - Angives af mobiludbyderen. Dette gaelder ikke for alle netvaerk.

FIGUR 14. Konfigurationsskarm til mobiltelefon

Mobilfunkeinstellungen

Mobilfunkeinstellungen

|4G

Romming

[E:.n

* Mode - Angiver den mobilnetvaerkstilstand, som RS1-modtageren fungerer i.

* Roam - Giver brugeren mulighed for at begraense eller tillade brug af mobildata, nar systemet ikke er pa
hjemmenetveerket. Dette gzelder ikke for alle netvaerk.
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FIGUR 15. Skarm med mobilindstillinger
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* Land - Viser landet for den mobiltelefonudbyder, som brugeren har valgt. Kan andres af brugeren.

Netvaerksudbyder - Angiver, hvilken mobilnetvaerksudbyder brugeren har valgt. Denne indstilling kan vaelges
pa denne side.

Cellular APN - Angiver, hvilken mobil APN der bruges. Netvaerket kan veelges fra en rulleliste eller indtastes af
brugeren.

APN-brugernavn og -adgangskode - Viser APN-brugernavn og -adgangskode, hvis det er relevant. Dette
bruges ikke af alle udbydere og skaloplyses af udbyderen.

ETHERNET-INDSTILLINGER

FIGUR 16. Skaerm med Ethernet-indstillinger
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Der er to valgbare tilstande for Ethernet-forbindelsen til RS1-enheden.
+ Raven Field Computer (Server Mode) - Velg denne tilstand, nar RS1-enheden er forbundet direkte til
feltcomputeren via et Ethernet-kabel.

+ Field Hub (Client Mode) - Valg denne tilstand, nar RS1-enheden er tilsluttet direkte til field hub'en via et
Ethernet-kabel.
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WIFI-INDSTILLINGER

FIGUR 17. Skaerm med indstillinger for WiFi-hotspot
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+ SSID - Viser Wi-Fi SSID (netvaerksnavn). Denne indstilling kan ikke andres af operatgren.

* Encryption Type - Angiver den krypteringstilstand, der bruges af RS1 Wi-Fi Hotspot. Denne indstilling kan

ikke aendres af operatgren.
* Mode - Kan ikke andres.

+ Wi-Fi-kanal - Viser den kanal, som Wi-Fi-hotspottet bruger i gjeblikket. Hvis operatgren har problemer med
tilslutning eller forbindelse, kan dette forbedres ved at justere disse indstillinger. Denne indstilling kan &ndres
af operatgren. Wi-Fi-adgangskoden kan kun sendres via Slingshot-hjemmesiden.

RTK KILDEINDSTILLINGER

FIGUR 18. RTK-kildeskarm
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Skaermen RTK Source viser basestationens data, hvis det er relevant, og giver operatgren mulighed for at veelge RTK-
kilden.

BEMARK: Generelt bgr RTK-kildeindstillingen veere indstillet til "Auto". Denne indstilling kan dog indstilles til
"Serie", hvis RTK leveres af en uafhangig Raven-kilde. Denne indstilling kan aendres afhaengigt af
placering eller klient.

BEMZAERK: Hvis RTK ikke er blevet last op i RS1-enheden, vil denne fane vise "RTK ikke last op", og funktionen vil
ikke veere tilgeengelig, fgr oplasningskoden for RTK er indtastet i systemet.

* Netvaerk - Valg, om kilden leveresvia Slingshot Server, enten Ethernet eller mobilmodtager.

+ Serie - Valg, om kilden leveres via en serieudgang pa RS1-enheden.

BEMZAERK: Hvis der er flere RTK over CAN-enheder i systemet, skal du bruge denne indstilling til at slukkefor en
kilde for at reducere CAN-bandbredden.

FUNKTIONSNEDSATTELSER

FIGUR 19. Skaerm til oplasning af funktioner

Funktion entsperrt

flingahel-Name

Funktionen Status
[ SN 1881 |

[Mobilfunk ﬁ—

Det integrerede Slingshot-modem lases op via skeermen Function Unlocks. Sadan laser du op for Slingshot-
modemet:

1. Valg fanen Haengelas.
2. Veelg haengelasikonet i statuskolonnen.
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FIGUR 20. Skaerm med oplysninger om oplasning
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3. Indtast oplasningskoden for funktionen.
4, Velg Send.

BEMAERK: Nar Slingshot-modemmet er last op, bliver ikonet ved siden af funktionen grgnt.
Hvis koden er ugyldig, vises en meddelelse under feltet for oplasningskoden.

FIGUR 21. Skaerm til oplasning af funktioner
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SYSTEMDATA

FIGUR 22. Skaerm med systemdata
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Veelg den gnskede systemkomponent i den anden drop-down-menu.
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FIGUR 23. skaerme Systemdata RS1-data
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DIAGNOSE FEJLKODER (DFC)

FIGUR 24. Skermen Diagnostiske fejlkoder (DFC)
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Skaermen Diagnostic Fault Codes (DFC) viser aktive og gamle Diagnostic Fault Codes (DFC), der opstar under RS1-
systemets drift. Aktive DFC'er skal Igses, fgr RS1-systemets vejledning og styring kan aktiveres. Nar en DFC er
blevet Igst, flyttes koden til listen over inaktive DFC-koder. Se eksempel pa DFC- og DFC-lister i fig. 3.

FIGUR 25. Skermen Diagnostiske fejlkoder (DFC)
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DFC-opstilling

BEMAERK: | fig. 3 ovenfor er den inaktive DFC 2.01, og DTC-listen er "Ingen Ethernet-forbindelse".

* Tryk pa Info-knappen for at fa vist den fulde beskrivelse af de markerede, aktive DFC'er.
* Huvis du trykker pa Clear, slettes de inaktive DFC'er fra den inaktive DFC-fejllog.
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KAPITEL SYSTEMDIAGRAMMER
12

Diagrammerne i dette kapitel kan vaere nyttige ved installation eller fejlfinding af RS1-systemet. Nogle af
diagrammerne viser valgfrie funktioner eller komponenter, som ikke er ngdvendige for RS1-drift, og som ikke
ngdvendigvis geelder for RS1-systemet i din maskine.

BEMZERK: Kontakt din lokale Raven-forhandler, hvis du har brug for bestillingsoplysninger om valgfrie
funktioner eller komponenter.

Yderligere systemdiagrammer er tilgeengelige pa Raven Industries' hjemmeside:

https://portal.ravenprecision.com/
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KAPITEL 12

FIGUR 1. RS1 med Viper 4 og MDU
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R
FIGUR 2. RS1 med Gen ll-ledninger og MDU
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