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Anvédndningsomrdde och viktig information

Varning!

Las instruktionerna i denna manual omsorgsfullt. V-teknik elektronik AB kan inte hallas ansvarigt for skador som uppkommit
pa grund av felaktig anvandning eller installation.

VIKTIGT!

e Spola aldrig utrustningen med vatten

e Anvand aldrig l6sningsmedel eller oljebaserade produkter for att rengéra utrustningen
e Var uppmarksam pa att utrustningen ar framtagen for 12v elsystem

e Vid reparationsarbete som svetsning pa maskinen, skall matarkabel kopplas ur

e Allainstallationsarbeten maste géras med batteriet bortkopplat. Anvand lampliga verktyg och personlig
skyddsutrustning.

Anvdndningsomrade

Denna utrustning ar konstruerad for att installeras pa jordbruksmaskin for yrkesmassig anvandning vilken har behov av att
automatisera del av redskapets héjdférhallande gentemot mark.

Exempel pa maskiner skulle kunna vara lampliga att utrusta med produkten skulle kunna vara maskiner sasom vaxtskyddsspruta
for ograsbekampning eller gédning spridare med ramp.

EG-forsdkran om dverensstimmelse Declaration of Conformity

Produkten ar designad och konstruerad i dverenstdmmelse med gallande CE lagstiftning och uppfyller féljande krav:

e  RoHS Direktiv2011/65/EU
e EMC-direktivet 2004/108/EG

e  Maskindirektivet 2006/42/EG, avseende konformitet som utbytbar utrustning.

Anmdrkning:

All information avseende funktion, teknik, utseende och systemets prestanda vilka anges i manualen ar endast vagledande och
kan darfér komma att variera utan att detta noteras.

Vid tveksamheter eller vid tekniska fragor som inte upptas av denna manual, ar ni vdlkomna att skicka e-mail till V-teknik
elektronik AB pa adressen info@vteknik-el.se
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WARNING

Denna symbol pekar ut speciella
riskmoment vad galler handhavandet av
Auto Boom Leveling — ABL systemet.
Tank alltid pa din och andras sakerhet
och gor nodvandiga sakerhetsatgarder.
Var uppmarksam! Det ar din sdkerhet det
handlar om!

ALWAYS WATCH FOR THIS SYMBOL TO POINT OUT
IMPORTANT SAFETY PRECAUTIONS

IT MEANS ATTENTION! BECOME ALERT!
YOUR SAFETY IS INVOLVED!
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Teknisk information — Kort Sammanfattning

Funktionsbeskrivning AUTO BOOM LEVELING (ABL)

ABL ar framtagen for att kontinuerligt 6vervaka och justera sprutrampens lage sa att installd hojd bibehalles vagratt mot mark.
Vidare ger systemet anvandaren mojligheten att anvanda en stallbar automatisk AUTOLYFT av rampen vid vandtegskorning.

Systemet bestar av en terminal vilken monteras i traktorn och en maskinenhet som monteras fast pa sprutan.

Enheterna dr sammankopplade via en fyrpolig kabel, kommunikationen sker med CAN bus teknik.

Via terminalen programmeras alla individuella parametrar for aktuellt sprutekipage och dessa lagras i maskinenheten minne.
Detta kan vara bra att kanna till, om en det i framtiden skulle behdva utforas en reparation eller utbyte av maskinenheten
riskeras utford kalibrering att férsvinna. Var darfér noga med att skriva ner utprovade virden, sa slipper man kalibrera om
sprutan om maskinenheten skulle behdva bytas.

Systemet kopplas in i mellan original manéverbox och maskinens elektriska hydraul ventiler.
Systemet reglerar automatiskt sidolyft héger och vanster alternativt bom tiltning och bom upp/ner. Samtliga dessa funktioner
kan dven styras manuellt via terminalen.

Systemet kan ocksd om detta ar utrustat med en tredje givare, styra mittsektion forutom sidolyft hégervanster.

Observera att efter att ABL systemet blivit installerat, maste dess terminal antingen vara igangsatt i manuellt lage, eller helt ifran
kopplad, for att maskinens hydraulsystem skall kunna styras ifran det befintliga manoversystemet.

Onskar man lata automatiken styras beroende p4 om ramp dr 6ppen eller stingd foér vatska, kravs det att signal kopplas in till
ABL-maskinkortet ifran huvudventil, kompressor till skummarkar eller liknande. Det krav som finns pa denna signal &r att den ar
kontinuerlig samt att alternera mellan 0-12v alternativt 12—0 volt.

Ar signal inkopplad kan man erhélla autolyft funktion (automatisk vindtegslyft).
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Handhavande — Beskrivning av arbetsgdng

Tank alltid pa att du som forare, har det fulla ansvaret att ingen befinner sig i maskinens arbetsomrade.
Risk for allvarliga personskador! Lat aldrig ndgon eller ndgot komma i bommens arbetsomrade nar systemet
ar aktivt!!

Vid ankomst till falt dar besprutning skall ske, startas ABL med hjalp av PA/AV knapp.
Under uppstart visas under 2 sekunder mjukvarans versions nummer i formatet “01:30”
Ddrefter visas instdllt bérvdrde fér ramp. ( instdlld bom héjd).

A VIKTIGT! Aktivera INTE automatiken innan rampen helt ér utfélld. Skaderisk féreligger pé ramp

Fdll ut rampen.

Onskas instilld hojd justeras, kan denne skrivas in i parameter 0. Halls knapp ”SET” intryckt under knappt 2 sekunder.

Nar display visar ett blinkande kolon och ett tvasiffrigt tal, ar detta listan pa de olika parametrarna. Valj med pilar parameter 0
och hall ”SET” intryckt under knappt tva sekunder. Display visar nu ett fyrsiffrigt tal. Detta tal ar din installda bom hojd. Justera
vardet med pilknappar och spara den nya inmatade héjden genom att aterigen halla ”SET” intryckt i 2 sekunder.

Display gar ater till standardldge och visar nu instélld hojd.

Tips! LGt maskinen sté i ldge manuell (MAN/AUTO Lysdiod sliickt) for att inte bommen skall réra sig ovéintat under inmatningen
av ny héjd.

Na&r det dr dags paborja besprutning, stall ABL i Auto lage. ( lysdiod MAN/AUTO lyser)

Anvdinds signal fér ramp 6ppen/stingd aktiveras regleringen sa snart som sprutbommen aktiveras. lysdiod MAN/AUTO blinkar i
detta fall s@ linge rampen dr sténgd, och lyser med fast sken sG snart rampen 6ppnar fér vitska. | 6vrigt fall sG regleras bommen
in direkt.

Tips! Skulle man vilja att bommen ligger i rétt héjd innan rampen éppnar, kan man trycka énnu en géng pé MAN/AUTO.
Systemet bérjar da direkt reglera ner bommen trots att rampen dr stingd for vitska. Detta forfarande kan vara énskvdrt for att
minimera risken fér vindavdrift vid hégt instélld AUTOLYFT.

Bommen justeras nu till ratt lage, och 6vervakas kontinuerligt av ABL:en. Skulle installd hojd viljas justeras tillfalligt, kan man
med AUTO-l4get aktivt (lysdiod MAN/AUTO tédnd eller blinkande), justera instélld hojd tillfalligt med +/- 10 % med hjélp av
pilknapp upp och ner.

Tips! Héjden som justeras in i detta lige memoreras inte av systemet och férloras t.ex. vid avstingning av systemet. Onskas
héjden stdllas in och lagras, mdste detta géras via parameter 0.

VIKTIGT! Vid besprutning éver diken, ge akt pd att om givaren hamnar 6ver diket kan felaktigt héjd detekteras.
Detta med risk att rampen kan ga fér langt ner. Skaderisk féreligger!

Nér besprutning ar klar, stall systemet i lage MAN (Led slackt) och fall ihop rampen.

VIKTIGT! ABL systemet mdste std i manuellt lidge innan ihop fillning av rampen pébérjas!
Och madste alltid vara avstdngt innan transport pabérjas

For att stinga av ABL systemet tryck pa AV/PA knappen. Display och alla lysdioder slocknar. Notera att om bypass ventil 4r
monterad pa sprutan kan i detta lage inga hydraulik funktioner paverkas. Systemet skall vid transport alltid vara avstingt!
Anvands trycksattningsventil skall hydrauliken stiangas av for att inte oljan skall 6verhettas under transport.
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Installering

Forberedande arbete

1. VAL TANKT REGLERMETOD!
Det finns tre satt som ABL kan reglera via. Vanligast och bast ar att reglera via Tilt och H6jd.

a. TILTOCH HOID
b. SIDOLYFT
c. SIDOLYFT MED MITTSEKTION ( kraver tre sensorer )

2. IDENTIFIERA DIN MASKIN
Innan du pabdrjar monteringen av ABL systemet dr det mycket viktigt att man verifierar och identifierar de olika hydraul-
funktionerna for tilt, héjd och bypass, etc. Om kablage inte dr uppmarkt, maste systemet identifieras genom att man kopplar
bort en ventilkontakt i taget, for att prova ut vad just denna har for funktion. Mark ditt kablage och anteckna tankt
monteringsplats och uppskatta behov av langder pa kablar. Ventilkablage finnsi 1,5 meter eller som 10 meters langd.
Kabel mellan terminal och maskinbox ar 20 meter. Kabel till givare ar 20meter. Till givare och terminal finns forlangningskablar
att kopa till om behov finnes.

VIKTIGT! Arbeta aldrig nara
trycksatt!!!  Hydraulslangar som star
ovantat allvarligt skada dig om dessa

hydrauliken nar denne ar
trycksatta kan
har lackor.

Montering av kopplingsbox och ventilkablage

Val funktionsventiler ( upp/ner, Tilt mm ) for de olika funktionerna hittats, skall typen av hydraliksystem som ar monterat pa
sprutan Identifieras och darmed de sista ventilerna. Dessa ventiler ar:

1. Bypass alternativt trycksattningsventil Se sid 8

2. Eventuell Vaxelventil ( flodesriktnings omkastarventiler A och B. Se sid 9

Nér sprutans hydrauliksystem ar identifierat, monteras ABL-maskinboxen pa lamplig plats, skyddad och forslagsvis i narheten av
den plats dar flest funktionsventiler finns. (Ofta vid ventilpaketet).
Ventilkablage finns i tva langder. 10meter eller som kortare 1,5 meter.

Arbetsgdang montage
1. Montera Maskinbox. Anvand befintliga skruvhal. Borra inte nya fasten i ladan da det forstor tat skyddet.

VIKTIGT! Tank pa att INTE montera maskin-box, pa ett sadant sitt att det blir oméjligt att komma in i ladan nidr rampen
ar i nagot lage. (Vid ett haveri, kan en sadan installation forsvara reparationsarbetet, dd man inte kommer at
elektroniken)

Forlagg spanningsmatningskabeln ifran maskinbox mot traktor sa att denne gar att ansluta till ett Cobo (Din 9680)
Forlagg kommunikationskabel ifran maskinboxen och mot traktorhytten. Anvand helst befintliga genomféringar!
Ta loss befintlig ventilkontakt pa ventilpaketet for den funktion som du 6nskar styra.

Anslut ventilkontakten pa ABL ventilkabel och montera motsvarande kontakt igen pa sprutans ventilblock.
Forlagg kablaget mot maskinboxen. Montera garna bredvid det befintliga kablaget. VIKTIGT OM KABEL Se sid 8
Anslut kabel till maskinbox via genomféring och montera enligt plintlista se sid 30.

Om Autolyft funktion skall anvandas, anslut kabel ifran maskinbox till Iamplig signal. Se sid 11

© Nk W
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Att tdnka pa vid montering av kablage

Vid val och montering av kablage finns det en hel del att tdnka pa, nedan finns exempel pa antal punkter som bor tas i beaktning.
Dessa punkter dr endast till for att underlatta vid val och montering av kablage, vid mera specifika fragor kontakta V-teknik for
mer information.

e Vid montering av kablage i genomforing, dra inte in mer ytterhoélje pa kabeln an precis innanfor
genomfoéringen. Detta for att ev. fukt inte ska krypa in under yttermantel och lacka in pa kretskort.
e Vid montering av kardel i plint, tank pa att inte av isolera for mycket eller for kort,
o Om avisolering ar for kort finns risk att plintskruv klammer pa isoleringen,
o Om avisolering ar for lang kan kardel fran olika ledare rora vid varandra och orsaka kortslutning.
e Montera kablage pa ett logiskt satt for att underlatta felsékning.
e Téank pa att dimensionera kablage korrekt. Underdimensionerade kablar riskerar bli 6verbelastade med
brandrisker eller spanningsférluster som féljd.
e Kablage som ligger pa utsatta platser bor vara skyddat med skyddsslang.
e Kablage som &r utsatt for mekanisk paverkan bor vara av speciell kabeltyp som tal rérelsen, monterat pa ett
korrekt vis och ev. ligga i extra skyddsslang, kabelkanaler, kabelkedjor m.m.
e Lat allt kablage ligga fast. Losa kablar kan fastna och orsaka haveri!

Identifiera ev. Bypass / Trycksdéittningsventil

Trycksattning-, Tryckavlastnings- eller Bypass-ventil, ar den ventil som ar -
monterad forst i hydrauliksystemet. Ventilen kan dock finnas monterad —

pa olika platser beroende pa tillverkare av spruta. Orsaken till att ventilen
finns, &r att avlasta hydraul pumpar med konstantfléde da hydrauliken
inte anvdnds. Principen hos Trycksattningsventil ar den omvanda
gentemot Bypass men har forovrigt samma grundfunktion.

Nyare traktorer med Lastkdannande system (LS) eller dldre med slutet
system behover inte ventilen, och da skall ventilen alltid vara 6ppen och
systemet skall sta trycksatt alltid.

Bild till véinster visar ventil monterad pd ventilblock bak p‘d maskin.
Bild till Héger visar ventil monterad fram paé drag.
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Identifiera eventuell flodes-riktningsventil

De flesta maskiner anvander vaxelventiler for att styra de olika hydrauliska funktionerna. (figur A och bild A).
Maskiner som inte anvander vaxelventiler som funktionsventiler, anvander istéllet dubbla enkla ventiler i kombination med en
gemensam flodesriktningsventil. (figur B och bild B)

Anviander sprutans hydraulsystem riktningsventil enligt fig B, maste kablar till ventiler A och B pa riktningsventilen anslutas till
maskinboxen och parameter nr 18 justeras. Se vidare information sid 20.

=
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Hydraulkolv ’TQ P
2
W 7 s
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— 1 —
- B X 1 AR A
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i Hydraulkolv

Figur A, System med riktningsventil Figur B, System med flodesriktningsventil
som funktionsventil

Bild A, Typiskt ventilblock med riktningsventiler Bild B, Ventilblock med Flodesriktningsventil
markerad



(V-tehnil ) Elektronik AB

Utveckling - Konstruktion - Produktion

AUTO BOOM LEVELING — ABL G2 Sidan 10 av 40

Montering av sensorer

Bild visar forslag pa hur givare kan monteras. Man kan vinkla givaren nagot, men med minskad kanslighet som féljd.
Montera garna sa hogt som mojligt for bredast mojligast avkanningsomrade. Se figur ovan.

Bilden visar givare monterad pa 24meters ramp. Optimal montering &r vid ca 2/3 av ramplingden.

Medféljande givarkablage ar uppmarkt med hoger resp. vanster. Notera att ekipagets fardriktning anger orienteringen.
Kabellangden till givaren ar 15 meter. Beslaget i aluminium bultas direkt i ramen eller annat lampligt beslag.

For optimal funktion bér givaren placeras ca 2/3 ut, pa den framre delen av den yttre stabila rampsektionen.

Kontrollera noga att givaren och kablaget inte skadas vid infallning och mekaniska férandringar.

Tank pa att fri sikt ar nodvandigt for sensorn, t.ex. sa kan rampstéd och stark sprutdimma stora signalen.

Var generts med kabel vid leder, sa att inte kabeln strécks sonder vid ihop fallning eller vinkling av ramp. Fast upp all kabel
langs rampen med bifogade buntband. Overbliven kabel samlas vid kopplingsboxen.

A OBSERVERA! Kabel far ej vara s Iang pa nagot stille att den riskerar fastna i rorlig del pa sprutan.
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Ansluta kabel for AUTOLYFT ( Tillval )

Systemet ar klart for sa kallad AUTOLYFT, vilket innebar att rampen lyfts automatiskt vid franslag av rampen. Med denna
funktion ges sprutan en stéllbar 6kad markfrigang vid vandtegskoérning. Denna funktion kraver dock att en extern signal fran
huvudventil eller liknande pa sprutan, kopplas in till ABL-systemet. Signalen skall fér att kunna styra AUTOLYFT -funktionen véaxla
mellan 0 till 12v alternativt 12 till Ov ndr rampen ar 6ppen alternativt stangd.

Signalen kopplas in i ABL systemets maskinbox genom att nyttja forberett hal. Anvand medféljande PG-genomforing.

Avlagsna tacklock och montera in genomforing. Kablage kan darefter dras in i maskinbox och anslutas till plint J20:1

Polaritet pa signal justeras genom att manipulera parameter 15 samt gangtid pa Autolyft via parameter 9. Se sid 16

OBSERVERA! Signal maste vara kontinuerlig fér att kunna nyttjas. (Intermittenta signaler kan inte anvindas)

Instdllning av ABL systemets regler- och system-parametrar

Efter att all hardvara &r installerad, justeras systemet in i tre steg.

1. Instillning av hydrauliktyp och maskinspecifika detaljer.
2. Installning av de reglertekniska parametrarna
3. Provkérning och finjustering av de reglertekniska parametrarna

Borja med att bekanta dig med systemets menystruktur, och hur man arbetar med systemets parametrar.
Las igenom funktionsbeskrivningen pa sid 12.

Darefter skall systemet kalibreras, dvs stallas in just for den aktuella maskinen.
Beroende pa hur man tank Iata systemet reglera bommen anvander man motsvarande guider.

Onskar man lata systemet reglera Tilt och hdjd, bérjar man som regel att préva ut Tilt regleringen och sist héjd regleringen.
Se guide for instéllning av TILT pa sid22 och guide for Hojd pa sid 24

Onskar man istéllet Iata systemet reglera rampen via sidolyftskolvar, bérjar man med att stilla parameter 3 till 70” .
Folj darefter guiden pa sid 26

Onskar man l3ta systemet férutom sidolyft, ocks3 reglera en mittsektion, kalibreras denne sist. se sid 27

Val kalibrering ar utférd, efterjusteras / finjusteras parametrar vid behov.

Skall justeringen goras under korning i falt, ar ett tips att prova ut aktuell parameter genom att ga till parameterlista via SET
knapp, och dér dndra aktuellt virde i sma steg och direkt se hur utfallet blir. Man behover alltsa inte trycka pa SET for att spara

vardet, for att prova vardet. Om finjusterat varde blir battre an det tidigare sparas detta genom att halla SET intryckt, vill man
istallet aterga till tidigare varde, gors detta genom att trycka pa Escape (ESC) knappen.
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Funktionsbeskrivning Terminal

Orientering

— AUTO BOOM LEVEL 2 V-iehnib) —
. — "= .
ESC Y >
/
A .
I

VANV ANVANYA

et

Lysdioder (Grén pil)

A & B - Hydraulik indikering

Det finns tva separata Indikeringslysdioder for varje hydraul funktion, totalt 8 stycken.

Pil (A) och (B) visar i bildfunktions indikering fér funktion ‘ramp upp’ och ‘ramp ner’.

Samma typ av indikering finns férutom pa hojd, for sidolyft hdger och vanster samt ramp tilt

K10

L1 & L2 - Tillstandsindikering
Lysdiod (L1), vilken hér till knapp ”MAN”, indikerar Manuellt lage aktiverat.
Nar denna indikering lyser kan rampen styras manuellt ifran bade terminal och original mandverpanel.

Lysdiod (L2), vilken tillnor knapp ”Auto”, indikerar foéljande:

Slackt - AUTO OFF Automatik dr av och manuellt lage aktivt
Tand - AUTO ON Automatik ar pa, och systemet reglerar bommen.
Blinkar - AUTO ON STANBY  Automatik ar i standby, t.ex. vid vdandtegskorning

(Sistnamnda tillstand kraver att signal ifran huvudventil eller liknande, anslutets till ABL systemet )

Knappar (Rod pil)
K1 -”PA/AV”
Knappen startar eller stanger av systemet. Aktiverat system indikeras med tand lysdiod.

K10 - Pilknappar
"Pil upp” - Knappen har flera funktioner.
e Anvands vid programmering for att 6ka vardet pa vald siffra.
e Vid automatiskt lage, lysdiod (L2) ténd eller blinkande, 6kas instdlld bom héjd med 10 % av grundinstallningen per tryck.
e Vid manuellt lage, lysdiod (L1) ténd, sa hojs vald hydraulisk funktion. Aktiv funktion visas med ténd lysdiod for sidolyft,
Tilt eller bom hojd.
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”Pil ner” - Knappen har flera funktioner.
e  Anvands vid programmering for att minska vardet pa vald siffra.
e Vid automatiskt lage, lysdiod (E) tand eller blinkande, minskas instélld bom héjd med 10 % av grundinstallningen per
tryck.
e Vid manuellt lage, lysdiod (E) slackt, sa sanks vald hydraulisk funktion. Aktiv funktion visas med tand lysdiod(A-D) for
sidolyft, Tilt eller bom hdjd.

”Pil vanster” - Knappen har flera funktioner.
e Anvands vid programmering. Knapp flyttar redigerbar sifferposition at vanster i displayen, for att vélja vilken siffra som
ska justeras.
e  Haller man pil intryckt, visas vanstra hojdgivarens varde.
e Haller man knappen intryckt tillsammans med ”pil héger” visas center givarens hojd.

"Pil hoger” - Knappen har flera funktioner.
e Anvands vid programmering. Knapp flyttar redigerbar sifferposition at hoger i displayen, for att valja vilken siffra som
ska justeras. OBS! Vid entalsposition backar knappen ifran att visa parametervarde till parameterlistan.
e Haller man pil intryckt, visas hégra hojdgivarens varde.
e Haller man knappen intryckt tillsammans med ”pil vanster” visas center givarens hojd.

K2 - ”SET”

Knapp anvands for att komma till programmerings-/instillningslage av systemet, t.ex. for justering av varden vid kalibrering.
Normalt visar displayen instdlld ramphojd i meter med tva decimaler. Genom att halla "SET” nertryckt i > 1 sekund kommer
systemet in i programmerings-/instéllningsldge. Detta lage indikeras med ett blinkande kolon och ett varde pa tva siffror.
Visat tal, anger vilken parameter som kan dndras. Onskar man dndra annan parameter n den visade, justeras virdet med pil
upp/ner for 6ka/minska. Efter 6nskad parameter stallts in halls ”SET” intryckt > 1 sekund.

Parameterns virde visas nu med fyra siffror. For att justera detta varde anviands pil upp/ner, hoger/vanster. Onskas det nya
vardet sparas halls ”"SET” intryckt > 1 sekund. Vardet sparas och display visar ater instélld bom hojd.

K3 - ”"MAN”
Knappen later systemet ga till manuell styrning av sprutramp.

K4 - " Auto”

Knappen startar den automatisk regleringen av rampen.

Knappen har en lysdiod som indikerar om systemet star i standby (sprutrampen uppe fér vandtegsskorning) eller ar i aktiv
regleringsldge. Lysdioden ar tand da sprutrampen ar paslagen och reglering aktiv samt blinkande da rampen ar i standby lage
(géller endast om signal for 6ppen/stangd ramp ar ansluten).

g VIKTIGT! A

e Systemet skall vara avstangt vid transport.
e Systemet skall sta i manuellt lage vid in/utfallning
- alternativt skall ABL terminalen frankopplas!

N J
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Allmdnt om hur man stdller in ABL och justerar i Parameterlistan.

For att kunna stélla in och justera (kalibrera) samt avldsa varden i systemet finns det en parameterlista. Genom att halla knapp
"SET" intryckt sd kommer man in i listan 6ver de olika parametrarna som styrsystemets beteende.

Normalt visar displayen instélld ramph6jd i meter med tva decimaler.
Genom att halla "SET" nertryckt i > 1 sekund kommer systemet in i programmerings/instéallnings-lage.
Detta ldge indikeras med ett blinkande kolon och ett virde pa tva siffror.

— AUTO BOOM LEVEL 2 _—
E Visning av Parameterlista
il 0 Tryck SET for att komma in till Parametermenyn.
1Ll SET Bldddra i listan genom att anvénda pil upp och ner.
m Vilj parameter med SET. Justera vérde med pil-
A A a8
6 knappar.
9 B ”~ @ Spara virde med SET, eller avbryt med ESC.
S S 2N 2 2

Det &r siffran som blinkar som kan justeras. Detta gérs med pil upp och pil ner. Onskas 10 tals siffran dndras flyttar man markér
(blinkande siffra) at vanster med vansterpil. och justerar darefter med "upp” eller ”ner”

Efter 6nskad parameter valts enligt ovan, halls SET intryckt > 1 sekund. Parameterns varde visas da med fyra siffror. For att
justera detta varde anvands samma arbetsgang som beskrivet ovan, dvs pil upp, ner, hoger eller vanster knappar.

— AUTO BOOM LEVEL 2 V-tehnih ) —

= o Visning av Parameter-viirde

1o
! 1. il Tryck SET fér att komma in till Parametermenyn.
SET Bldddra i listan genom att anvinda pil upp och ner.
I SR S Viélj parameter med SET. Justera véirde med pil-
. e Q o knappar.
Spara virde med SET, eller avbryt med ESC.
2N 2R 2 2

Onskas det nya inmatade virdet sparas, halls SET intryckt > 1 sekund. Vardet sparas och display visar ater instilld bom hojd.
Onskar man g3 ifran instillningslaget utan att spara, stinger man av systemet och slar pa det igen med ON/OFF knapp
Detsamma giller om man angrar ett inmatat virde. Sting av terminalen med PA/AV knappen. Systemet kommer da aterga till
normal drift UTAN att memorera inmatat varde.

TIPS!
Det nya inmatade vardet blir aktivt omgaende. Man behover alltsa inte memorera med SET for att testa nya instéllningar. Detta
underlattar speciellt vid kalibreringsférfarandet, da det latt gar att prova fram ratt varde.

OBS! Alla parametrar kan / bor ej andras. Vissa ar tex endast for felsokning och visar ex. spanning i maskinbox.

FABRIKSATERSTALLNING

For att aterstalla parameterlista till fabriksinstalining, stall parameter nr 12 till 0 och tryck knapp ”PA/AV”
Observera att detta forfarande raderar tidigare gjord kalibrering och alla 6vriga instéllningar!
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Allmdnt om ABL systemets reglerparametrar.

ABL systemet arbetar med olika parametrar. dvs varden for att optimera regleringen pa den aktuella maskinen.
Dessa parametrar ar individuella for just din maskin, men kan ocksa behdva fin justeras beroende pa vilken groda du arbetar pa.

ABL Systemet kan som tidigare ndmnt, reglera antingen Tilt och bom héjd eller sidolyft med eller utan center sektion.
Oberoende om vilket sdtt som anvands, ar ABL systemets regler-algoritm uppbyggd likartat oavsett vad det som skall styras, och
grundas pa tre faktorer (parametrar) for varje funktion.

Tolerans

Detta varde anger hur stort fel, dvs felaktigt avstand mellan bom och mark, som det maste vara innan regleringen startar.
Toleransen justeras individuellt fér de olika funktionerna och avser alltsa bade positiva och negativa fel.

Delay

Detta varde ar systemets reaktionstid d.v.s. hur lang tid felet skall vara aktivt innan reglering paborjas. Delaytiden justeras
individuellt fér de olika funktionerna. Faktorn anvands del for att lata langa ramper svanga in, innan ny utstyrning sker, men kan
ocksa anvandas for att |ata systemet arbeta lite lugnare, vid ojamn gréda.

Gain
Detta varde paverkar utstyrningstiden(gangtiden) av respektive ventil vid ett uppmat felldge pa bommen.
Véardet pa Gain multipliceras med avvikelsen i h6jd och detta tal bildar ett varde for utstyrningstiden av ventilen. Stort varde pa
gain = lang utstyrningstid. Gain justeras individuellt for de olika funktionerna.
- Virt att veta ar att med for stort virde pa Gain, kommer bommen att borja sjilvsvianga!

Funktion Parameter Defaultvarde Forklaring

TILT-Tolerans 1 0010 Tolerans for Tilt reglering i cm

TILT-Delay 2 002,0 Tid mellan reglerpulser for Tilt i sekunder

TILT- Gain 3 0050 Utstyrningsfaktor till hydralik for Tilt

HOJD-Tolerans 4 0010 Tolerans fér Hojd (alt. Sidolyft) reglering i cm OBS! AVEN FOR CENTER BOM
HOJD-Delay 5 002,0 Tid mellan reglerpulser for Hojd (alt. Sidolyft) i sekunder

HOJD-Gain 6 0050 Utstyrningsfaktor till hydralik for Hojd (alt. Sidolyft)

CENTER-Delay 7 002,0 Tid mellan reglerpulser for Mittsektion i sekunder

CENTER-Gain 8 0050 Utstyrningsfaktor till hydralik for Mittsektion

OBS! Vid anvdndning av sidolyftsreglering, anvands parameter 4,5 och 6 samtidigt som parameter 3 satts till 0
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PARAMETERLISTA:

(GALLER MJUKVARA frdn och med 1:42)

Funktion Parameter  Defaultvdrde Forklaring Las mer pa sidan:
Installd Hojd 0 01,50 Arbetshojd
TILT-Tolerans 1 0010 Tolerans for Tilt reglering i cm 22
TILT-Delay 2 002,0 Tid mellan reglerpulser for Tilt i sekunder
TILT- Gain 3 0050 Utstyrningsfaktor till hydralik for Tilt
HOJD-Tolerans 4 0010 Tolerans for Hojd (Sidolyft)reglering i cm 24/26
HOID-Delay 5 002,0 Tid mellan reglerpulser fér Hojd (Sidolyft) i sekunder
HOJD-Gain 6 0050 Utstyrningsfaktor till hydralik for Hojd (Sidolyft)
CENTER-Delay 7 002,0 Tid mellan reglerpulser for Mittsektion i sekunder
CENTER-Gain 8 0000 Utstyrningsfaktor for Mittsektion. 0000 = Ingen center sensor
AUTOLYFT 9 003,0 Upplyftning av ramp i sekunder vid avstangning. 11,
Ackumulator Komp. 10 0020 Kompensering for ev. ackumulatortank vid bomsank.
Hydraulik 13 0001 Installning av typ av hydraulik. (stalls till 0,1,2 eller 3) 18
Minsta gangtid 14 000,0 Minimumtid for ventiléppning. 0 = 100ms. 19
Polaritet arealbrytare 15 0000 Polaritetsvaxlare for arealbrytaren (stalls till O eller 1) 19
Transparens 16 1111 Transparens av insignaler i Autolage. 19
Bomsankskompensering 17 0100 Varde anges i procent. Default 100% (0100) 19
Vaxelventil 18 0000 For instdllning av vaxelventil mot respektive funktion. 20
Offset for mittgivare 21 0100 Varde anger Offset for centergivare i cm. 100= samma hojd.
Varde > 100 = Center givare sitter hogre.
Filtermode 22 0000 Anger hur en foljd av 12 matvarden skall filtreras.
0: ingen filtrering
1: sortera bort de minsta, antalet i parameter 23
2: sortera bort de storsta, antalet i parameter 23
Filtertal 23 0006 Anger hur manga varden som skall sorteras bort ur
bufferten (0-11)
Preaktivering 24 0000 | de fall bypass och vaxelventil behdver aktiveras innan en
funktionsventil aktiveras anger parameter hur langt
innan detta skall ske.
ByPasstime-out 25 000,0 Denna tid anger hur lange bypass-ventilen halls aktiverad efter senaste
hydraulfunktion. Anvinds for att minimera antalet till/franslag.
Totaloffset 26 0000 Varde (cm) som laggs till det visade borvarde for bomhojden. Kan t.ex.

sattas till héjden pa toppen av grodan. Det visade borvardet blir da
avstandet mellan bommen och toppen av grédan.

INFORMATIVA PARAMETRAR

(For felsokning eller kontroll av systemet. Dessa gar ej att andra)

Stromférbrukning 31 A Stromférbrukning uppmatt (Ampere)
Terminalspanning 32 \Y Spanning uppmatt i terminalen

Maskinspanning 33 \Y Spanning uppmatt i maskinenheten
Maskinspanning kraft 34 \Y Spanning, for kraft (maskinenhet, efter sdkring 10
HOJD VANSTER 35 meter Givarvirde Hoger

HOJD HOGER 36 meter Givarvarde Vianster

HOID Centergivare 37 meter Givarvarde Center, anvdnds endast med reglering av sidolyft TILLVAL
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OVRIGA PARAMETRAR, RESERVERADE AV SYSTEMET

Ovriga parametrar (11, 12, 19, 20) anvinds av systemet och skall / bor e]j fordndras.
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Detaljforklaring av parametrar

Gdngtid AUTOLYFT, Parameter 9

Parameter 9, AUTOLYFT, anvands nar arealbrytare (signal for sprutbom pa/av) ar inkopplad.

Funktionen ger mojlighet till efterlyft av bommen vid tex véndtegs kdrning. (Detta for att 6ka markfrigdngen)
Vardet pd Parametern anger under hur lang tid som systemet skall lyfta upp rampen efter arealbrytare aktiverats.
Gangtiden for lyftet stalls in i denna parameter i sekunder med en decimal.

Ackumulator korrektion/ kompensation, Parameter 10

Parameter 10, sank kompensering, anvdnds for att bromsa in stora sdankningar av bommen innan denne kommit ner till ratt
arbetshojd efter varit uppfalld efter ett hogt efterlyft. Detta for att forhindra att bommen faller férbi malh6jden pga den
tryckutjdmnande ackumulatortanken som finns i en del hydrauliksystem. Parameter anges som tid i sekunder. Anvands endast
om man ser att bommen faller forbi installd hojd efter ett efterlyft

Parameter 13, Anpassning Hydraulik

LS / Konstanttryck? Bypass eller Trycksattningsventil?

For att ABL systemet skall kunna passa flera olika varianter av hydrauliksystem pa olika traktorer och system pa maskiner, maste
systemet anpassas individuellt for sitt ekipage.
Notera! Du kan behova justera dessa parametrar, om du tex skiftar traktor, dar den ena har LS och den andre konventionell

konstanttryckssystem.
SnabbGuide

e Artraktorns hydraulik av Lastkdnnande( LS ) eller Konstanttryck (CP) ( kolvpump med variabelt deplacemen )
dvs, av typen slutet system ddr hydraulflodet bestéms av trycket
o Har sprutan trycksattningsventil? ( dvs, ventil som trycksatter vid aktivering )
e  Ange Parameter 13till3 - KLAR!
o  Har sprutan Bypassventil? ( dvs, ventil som avlastar vid aktivering )
e  Ange Parameter 13till0 - KLAR!
o  Har sprutan inga andra ventiler an funktionsventiler?
e  Montera bort kabel! Endast ventilkablar till funktionsventiler behovs!

e Eller, har traktorns hydraulpump fast deplacement? (typiskt kugghjulspump)
dvs, av typen éppet system med konstantfléde, vilket mdste avledas nér maskinen inte arbetar
o Har sprutan trycksattningsventil? ( dvs, ventil som trycksatter vid aktivering )
e  Ange Parameter 13 till 2 - KLAR!
o  Har sprutan Bypassventil? ( dvs, ventil som avlastar vid aktivering )
e  Ange Parameter 13till1 - KLAR!
o Har sprutan inga andra ventiler an funktionsventiler?
e  Montera bort kabel! Endast ventilkablar till funktionsventiler behdvs!

Parameter 13 - Detaljforklaring

Vérde Férklaring

0 - Systemet ger inte ut nagon signal till plint J7

1 - Systemet ger ut signal till J7 samtidigt som hydraul funktion anvands.
2 - Systemet ger ut signal till J7 nar inga hydraul funktion anvands.

3 - Systemet ger alltid ut signal till J7

Plint J7 pa maskinkortet anvands for att ansluta ventil fér Bypass alternativt Trycksattningsventil.
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Justering av minsta gdngtid, hydralik, Parameter 14

Beroende pa hydraliksystemets egenskaper pa sprutan, kan det ibland vara nodvandigt att begransa hur kort tid som
hydralikventilerna far aktiveras. Via parametern kan man 6ka minsta utstyrningstid for hydraliksystemet.

Parameter anger tid i sekunder med en decimal. Fabriksinstallt &r ”0” vilket motsvarar 100ms.

Anvand denna parameter om sprutsystemet tycks forsoka reglera (terminal blinkar for aktivitet pa hydraul- funktion) men ramp
ror sig inte utan trycket star och “studsar” i slangarna. Stega upp parametern tills rérelse erhalls pa hydraliken.

Polaritet pd signal “ramp 6ppen/stingd”, Parameter 15

Vid anviandande av AUTOLYFT funktionen skall det normalt sett vara spanning pa J20:1 da rampen ar 6ppen. Anledningen till
detta &r att skulle det bli brott pa ledningen eller att den givande signalenheten blir spanningsl6s sa kommer vart system att ga
over till standby lage for automatiken. Skulle dylik signaltyp inte finnas att tillga, kan den motsatta signaltypen anvandas, dvs att
om man onskar motsatt funktion d.v.s. att spanningslost pa J20:1 da rampen ar 6ppen sa skall parameter 13 dndras.

e Aransluten signal hég (ca 12v) p& J20:1 vid ramp igéng, skall parameter stillas till 0
e Aransluten signal 1&g (ca Ov) pa J20:1 vid ramp igéng skall parameter stillas till 1

OBS! Korrekt signal skall vara antingen 6ver 9volt eller under 3volt.

Transparens i Autoldge, parameter 16

Normalt ar ABL alltid transparent for insignaler i Autoldge. Dvs under drift ndr systemet reglerar, kan alltid original
mandoverpanel ta 6ver kontrollen och styra rampen. | vissa fall ar dock inte detta 6nskvart. En del sprutor har funktioner tex for
att lages styra tiltning av rampen via en vred pa manéverpanelen. En dylik funktion kommer kollidera och kimpa mot ABL
systemets regleringar. | detta fall anger man att Tilt INTE ska vara transparent i Auto lage genom att justera Parameter.

Varden kan anta 1 eller 0. Dar 1= Transparent.

Bypass, Sidolyft, Tilt, Hojd

1111 = Allt transparent (Standard)

1101 =Tilt ar ej transparent i Autolage

1100 =Tilt och HOjd justeringar ej transparenta i Autolage
1000 =Tilt, H6jd och Sidolyft ar ej transparenta i Autoldge

Bomsdinkskompensering, parameter 17

De flesta ramper sdanker snabbare dn vad de kan hojer sig. For att kompensera for detta, anvands en korrigeringsfaktor.
Faktorn &r i procent. Ofta far man ange ett varde pa ca 50 %. Detta betyder att ABL systemet kommer sanka hélften sa lange
som den kommer hoja, vilket da skall géra att den upplevda reaktionen pa bommen skall bli likartad upp som ner.

OBSERVERA! Denna faktor &r gemensam for bade mittsektion och hoger / vanster sidolyft. (Galler tre sensors system)
Detta medfor eventuellt att man maste kompromissa for att fa ett varde som passar bade Sidolyft och mitten sektionen.
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Parameter 18, riktningsventil

Parameter anvands for att ange om hydraul-funktion (t.ex hoja, sanka, vrida etc. ) anvénder sig av enkla ventiler i samband med
vaxelventil for riktning.

Parametern anger individuellt for varje funktion (H6jd, Sida eller Tilt) och om riktningen pa varje funktion.

Parametern bestar av fyra siffror dar varje siffra anger hur eller om en funktion anvander riktningsventil.

Forsta siffran ifran vanster anger sidolyft vanster, andra siffran sidolyft hoger, tredje siffran Tilt och sista fjarde siffran hojd.

Exempel:
Text i display Funktion
0000 Inga hydraul funktioner anvander vaxelventil
00AO0  Endast Tilt anvdander vaxelventil, med ventil A.
BBOO  Endast Sidolyft vanster och héger anvander vaxelventil. Ventil B anvands
000A  Endast hoj/sank anvander sig av vaxelventil. Ventil A anvands samtidigt som funktionsventiler dras

Notera. Display kan inte visa bokstaven B utan visar symboliskt istdllet en Gtta (8)

INFO System med riktningsventil har den typiska egenskapen att man inte kan kéra flera funktioner samtidigt i olika riktningar. Tex sd kan man
inte sdnka héger funktion och samtidigt héja vénster funktion. funktion som tex sidolyft

Parameter 21, offset for mittgivare, enhet cm. (endast 3-givarsystem)

Parameter anvands om mittgivaren ar monterad pa annan hojd an sidogivarna.

Om mittgivaren ar pa samma hoéjd som sidogivarna ar vardet 100 (default)

Om mittgivaren ar monterad lagre an sidogivarna skall vardet 6kas med skillnaden.

Om mittgivaren ar monterad hogre an sidogivarna skall vardet minskas med skillnaden.
Justera vdardet genom att satta systemet i Auto-lage och kontrollera att bommen ar helt rak.

Exempel:
Mittgivaren ar monterad 25cm under sidogivarna. Vardet satts da till 125.

Parameter 22, filtreringsmod

Denna parameter kan anvandas i vaxande groda for att antingen anvanda toppen pa grédan eller marken som referens genom
att systemet ldser on 12 varden och forkastar de hogsta/minsta av dessa. Denna metod forutsatter givetvis att marken kan
observeras mellan plantorna.

Om ingen filtrering skall anvandas satts parametern till 0 (default).

Om marken skall anvandas som referens satts parametern till 1.

Om toppen av grodan skall anvandas som referens satts parametern till 2.

Parameter 23, filtertal

Denna parameter anger hur manga varden av de 12 inldsta som skall forkastas enligt parameter 22.
Vardet kan stéllas mellan 0 och 11.

Parameter 24, preaktivering

For att reglering med korta pulser skall fungera kréver en del hydraulsystem att vaxelventil och/eller bypassventil aktiveras en
liten tid innan funktionsventilen aktiveras, sa att tillrackligt hydraultryck hinner byggas upp.
Denna parameter anger hur lang tid denna tid skall vara. Uppldsning 0,1 s.
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Egna Parametervirden

Eftersom alla maskiner har olika mekaniska egenskaper, liksom att olika traktorer har olika egenskaper pa sin hydraulik kan man
inte ge nagra generella standardvarden pa parametrar.

For optimal funktion for just din ramp, maste kalibreringsférfarandet darfor utforas.
Efter att rampens styrning ansetts fungerar godtagbart, nedtecknas parameterlistan nedan.

Era egna installda parametrar:

Parameter Varde
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Utprovning av instdllningsvdrde for Tilt reglering.

1. VARNING! - Se till att rampen har fri hojd att réra sig under utprovningen samt att inga
djur eller manniskor finns i narheten av bommen under utprovningen.
- RISK for klamskada kan foreligga vid ovarsamhet!

2. Rampen skall vara avstdangd for vatska under hela utprovningen.
3. Stallilage MANUELL (Knapp MAN skall lysa)

4. Vid nyinstallation, kontrollera att kablar ifran kopplingsbox ar kopplade till korrekt hydraul
funktion. Prova igenom funktioner med hjalp av terminal. Korrekt funktion for Tilt ar
enligt féljande: ” Pil UPP” skall styra upp rampen pa HOGER sida. dvs, moturs

5. Stallin en hog bom hojd. tex till 1,50 pa terminalen, anvand "SET" parameter O

6. Stallin tolerans, Delay och Gain for Tilt enligt:
Parameter 1 till 10 Dvs Tolerans pa ca +/- 10 cm
Parameter 2 till 5 Dvs Delay pa 5 sekunder
Parameter 3 till 50 (grundvarde)

7. Avaktivera hojdregleringen genom att sitta parameter 6 till 0.
OBS!! Ar héjdregleringen korrekt instilld sedan tidigare, notera virdet och fér in det
igen senare nadr du har kalibrerat klart tilt.

8. Stall rampen manuellt sa att den star rakt och pa den mv\'\'\
hojd vi angav under punkt 5.

Kontrollera genom att avlasa héjden pa monitorn.

Hojd visas i display om pil hoger eller vanster halls intryckta.

9. Tilta darefter 6ver rampen helt at ena hallet.

10. Aktivera AUTO.  Skulle lysdiod blinka, sa ar auto-lyft funktionen aktiverad och
reglersystemet vantar pa att bommen skall aktiveras for vatska. Tips! Istallet for att
Oppna rampen, kan du tvinga bommen till att borja reglera direkt genom att trycka pa
AUTO en gang till.)

11. Systemet skall nu reglera in Tilt i steg med 5 sekunders mellanrum. Notera hur rampen
svanger in till ratt ldge och justera vid behov enligt féljande fall:

Systemet ar instabilt d.v.s. rampen vandrar fram och tillbaka (Oscillerar)
ATGARD: minska vardet pa GAIN, parameter 3 och prova igen

Systemet ar langsamt, rampen behover flera “reglersteg” for att na korrekt lage.

ATGARD: 6ka vardet pa GAIN, parameter 3 och prova igen

12. Justera GAIN enligt ovan och Gér om forsoket enligt punkt 10 tills rampen hittar sitt ratta
lage pa 2-3 reglerpulser.
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13. Nar ratt vardet pa GAIN ar utprovat, ar det dags att minska delaytiden for att pa sa satt
snabba upp regleringen.

14. Minska vardet i Parameter 2 i sma steg, ca 0.5 och gér om forsoket.
(snedstdll Tilt i manuellt Idge fér att ddrefter starta automatiken igen.)

15. Prova fram vérdet pa DELAY parametern enligt ovan tills det att rampen borjar gar forbi
sitt mal, och borjar sjalv svianga. Nar detta véarde ar funnet, 6ka vardet pa DELAY igen med
ca 0.5, sd att utstyrningen blir stabil.

16. Prova nagra sista ganger och ifran bada hallen. om alla sjalvsvangningstendenser nu ar
borta, sa ar kalibreringen av Tilt reglering klar!

OBS! SKRIV NER DINA UTPROVADE VARDEN SOM FRAMTIDA REFERENS!
PLATS FOR DETTA FINNS | MANUALEN, Sid 20

TIPS!

Praktisk test i falt visar ofta att de optimala viarden som testas fram vid stillastaende bor justeras nagot for att erhalla stabil
reglering i falt. | praktiken betyder detta att oftast bor GAIN vardet minskas nagot for att ge regleringen lite forsiktigare styrning
samt att DELAY vardet 6kas nagot for att Iata rampen arbeta lugnare.

Onskar man finjusteras styrsystemet, t.ex. under kdrning i filt, ar ett tips att prova ut aktuella parameter genom att ga till
parameterlista via SET knapp, och dér dndra aktuellt virde i sma steg och direkt se hur utfallet blir. Man behover alltsa inte
trycka pa SET for att spara vardet, for att prova vardet. Om finjusterat varde blir bra sparas detta genom att halla SET intryckt,
vill man istéllet aterga till senast sparade varde, gors detta genom att pa Escape knappen "ESC”
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Utprovning av instdllningsvdrde for bom héjdreglering.

1. VARNING! —Se till att rampen har fri hojd att rora sig under utprovningen samt att inga
djur eller manniskor finns i narheten av bommen under utprovningen.
-RISK for klamskada kan foreligga vid ovarsamhet!

2. Rampen skall vara avstdangd for vatska under hela utprovningen.
3. Stallilage MANUELL (Knapp MAN skall lysa)

4. Stéllin en hég bom hoéjd pa ca 1.50cm pa terminalen, anvand "SET" parameter 0
OBS. Ange inte hogre hojd an vad rampen kan lyfta

5. VIKTIGT! Notera instdllda vdarden pa TOLERANS, DELAY och GAIN for TILT
och for darefter in foljande:
Parameter 1 till 90
Parameter 3 till 1
Ovan kommer fa till foljd att Tiltregleringen avaktiveras.

6. Grundinstall hoéjdregleringen genom att stalla in DELAY och GAIN for bom hojdregleringen.
Parameter 4 till 10
Parameter 5 till 5,0
Parameter 6 till 50

7. Stall rampen manuellt sa att den star rakt och pa en ©
ungefarlig hojd pa 0,5 meter. Kontrollera att bommen Y
star hyffsat rakt genom att avldsa hojden pa

monitorn. Hojd visas i display om pil hoger eller vanster halls intryckta.

Aktivera AUTO genom ett tryck pa "AUTO” och rampen kommer att regleras upp till
hoéjden du angett i steg 4.

(Skulle lysdiod blinka, sé dr auto-lyft funktionen aktiverad och reglersystemet vintar pa att

bommen skall aktiveras. Tips! Istdllet for att starta rampen, kan du tvinga bommen till att

bérja reglera direkt genom att trycka pa AUTO en gdnag till.)

8. Systemet reglera nu in hojden stegvis med 5 sekunders mellanrum. Notera pa vilket satt
detta sker och justera vid behov enligt foljande fall:

Systemet &r instabilt d.v.s. rampen vandrar upp och ner. (Oscillerar)
ATGARD: minska vardet pa GAIN, parameter 6 och prova igen

Systemet ar langsamt, rampen behover flera “reglersteg” for att na korrekt lage.
ATGARD: 6ka vardet pa GAIN, parameter 6 och prova igen

9. GOr om forsoken tills rampen hittar sitt ratta lage utan problem pa 2-3 regleringar.
(For att séinka ner rampen och géra ett nytt forsék, stéll systemet i manuellt Idge och sdnk
ner rampen, ddrefter stdll systemet i Auto igen)

10. Nu har Gain for hojdinstallning justeras och nu skall sjalva sankningen eventuellt trimmas.
Detta for att de flesta ramper har lattare for att ga nerfér an upp.
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11. Prova med rampen pa liknande satt som tidigare, men nu ifran ett utgangslage pa 1,8
meters hojd och 1at rampen reglera till 0,8m
Stall in héjden, dvs Parameter O till 0.8 och aktivera systemet med Auto knappen.

12. Skulle rampen falla fér snabbt, dvs kommer ner till mal pa mindre &n 2 regler pulser
Maste kompensering ske genom att justera Parameter 17 (P.17) Se sid 19 f6r mer info

a. for ramper som gar ner fér snabbt och missar sitt mal minskas P.17 med
10 tills rampen beter sig korrekt. Dvs reglerar ner till korrekt héjd pa 2—3
regleringar.

b. 1det ovanliga fallet att rampen skulle ga ner for langsamt dvs anvander
flera reglersteg innan hojden nas dkas P.17 med 10 tills rampen beter sig
korrekt. Dvs reglerar ner till korrekt hojd pa 2-3 regleringar.

-Gor om forsoket tills rampen beter sig lika for regleringar upp som ner.
13. Nu ar det dags att minska delaytiden for att pa sa satt snabba upp regleringen.

14. Minska vardet i Parameter 5 i steg om 0,5 och gor om forsoket (HGj alternativt sdank
bommen i manuellt lage for att darefter starta automatiken igen.)

15. Prova fram vardet pa DELAY parametern enligt ovan tills det att rampen borjar
sjalvsvanga. Nar detta virde ar funnet OKA virdet p3 DELAY virdet, parameter 5 med 0,5

16. Prova en sista gang, om alla sjalvsvangningstendenser nu ar borta, sa ar kalibreringen av
Bom hojdsreglering klar!

OBS! sKRIV NER DINA UTPROVADE VARDEN SOM FRAMTIDA REFERENS!
PLATS FOR DETTA FINNS | MANUALEN, UNDER LATHUND PARAMETERLISTA

TIPS!

Praktisk test i falt visar ofta att de optimala vdarden som testas fram vid stillastaende bor justeras nagot for att erhalla stabil
reglering i falt. | praktiken betyder detta att oftast bor GAIN vardet minskas nagot for att ge regleringen lite forsiktigare styrning
samt att DELAY vardet 6kas nagot for att Iata rampen arbeta lugnare.

Onskar man finjusteras styrsystemet, t.ex. under kdrning i filt, dr ett tips att prova ut aktuella parameter genom att ga till
parameterlista via SET knapp, och dér dndra aktuellt virde i sma steg och direkt se hur utfallet blir. Man behover alltsa inte
trycka pa SET for att spara vardet, for att prova vardet. Om finjusterat varde blir bra sparas detta genom att halla SET intryckt,
vill man istéllet aterga till senast sparade varde, gors detta genom att pa Escape knappen "ESC”
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Utprovning av instdllningsvdrde for sidolyftsreglering.

1. VARNING! - Se till att rampen har fri hojd att réra sig under utprovningen samt att inga
djur eller manniskor finns i narheten av bommen under utprovningen. RISK for
klamskada kan foreligga vid ovarsamhet!

2. Rampen skall vara avstangd for vatska under hela utprovningen.

3. Har du frisvangande ramp, skall denna lasas under kalibreringen av sidolyft.
(Det rekommenderas starkt att bommen alltid &r |ast nar du anvander sidolyftsreglering.
Detta for att undvika att sjdlvsvangningar i rampen pga reaktionskrafter nar en sidoramp
forflyttas.)

4. Stall MAN/AUTO i ldgge MANUELL = slackt lysdiod

5. Satt Parameter 3 till 0.
(Detta for att aktivera sidolyftsreglering)

6. Grundinstéll regleringen genom att stalla in TOLERANS, DELAY och GAIN.
Parameter 4 till 10 (10cm i tolerans)
Parameter 5 till 5,0 (5 sekunder mellan reglerpulser)
Parameter 6 till 50

7. Stéllin bom hojden till 1,50 meter pa terminalen. dvs Ange Parameter O till 1,50
(Meningen med en hojd pa 1,5 meter ar att vi 6nskar ordentligt spelrum fér rampen nar
denne skall justeras in).

8. Stall rampen rakt och justera in héjden pa bommen till den som du skrev in i terminalen.
(1,5meter)

A

Ca 1.50m

9. Sank ner sidolyften till ca 1/3 ifran marken.

Ca 0.50m

T

10. Aktivera AUTO genom ett tryck pa AUTO = ténd lysdiod
(Skulle lysdiod blinka, sa ar auto-lyft funktionen aktiverad och reglersystemet vantar pa
att bommen skall aktiveras. Tips! Istéllet for att 6ppna rampen, kan du tvinga bommen
till att bérja reglera direkt genom att trycka pa AUTO en gang till.)

T Vel T~
)

Systemet reglera nu in hojden stegvis med 5 sekunders mellanrum. Notera pa vilket satt
detta sker och justera vid behov enligt féljande fall:
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Systemet ar instabilt d.v.s. rampen vandrar fram och tillbaka (Oscillerar)
ATGARD: minska virdet pa GAIN, parameter 6

Systemet ar langsamt, rampen behover flera ”reglersteg” for att na korrekt lage.
ATGARD: 6ka vardet pa GAIN, parameter 6

11. Gor om forsoken tills rampen hittar sitt ratta lage utan problem pa 3-5 reglerpulser

12. Prova nu att géra samma sak, fast Iat rampen ga uppifran och ner. Dvs stéll in en lagre
hojd pa ca 1 meter, (parameter 0) och hoj darefter manuellt upp en sida, for att darefter
Iata automatiken reglera ner.

Skulle rampen falla for snabbt, dvs kommer ner till mal pa mindre an 2 regler pulser
Maste kompensering ske genom att justera Parameter 17 (P.17) Se sid 19 for mer info

a. for ramper som gar ner fér snabbt och missar sitt mal minskas P.17 med
10 tills rampen beter sig korrekt. Dvs reglerar ner till korrekt héjd pa 2-3
regleringar.

b. 1det ovanliga fallet att rampen skulle g& ner for langsamt dvs anvander
flera reglersteg innan hojden nas 6kas P.17 med 10 tills rampen beter sig
korrekt. Dvs reglerar ner till korrekt héjd pa 2—3 regleringar.

-Gor om forsoket tills rampen beter sig lika for regleringar upp som ner.

13. Nu ar det dags att minska delaytiden for att pa sa satt snabba upp regleringen. Minska
vardet i Parameter 5 i steg om 0,5 och gor om férsoket (Héj alternativt séink bommen i
manuellt ldge for att ddrefter starta automatiken igen.)

14. Prova fram vardet pa DELAY parametern enligt ovan tills det att rampen borjar oscillera.
Nar vil detta virde ar funnet, OKA virdet pd DELAY virdet, parameter 5 med 0,5. Prova
en sista gang, om alla sjalvsvangningstendenser nu ar borta, sa ar kalibreringen av Bom
hojdsreglering klar!

OBS! sKRIV NER DINA UTPROVADE VARDEN SOM FRAMTIDA REFERENS!
PLATS FOR DETTA FINNS | MANUALEN, UNDER LATHUND PARAMETERLISTA

TIPS!

Praktisk test i falt visar ofta att de optimala varden som testas fram vid stillastdende bor justeras nagot for att erhalla stabil
reglering i falt. | praktiken betyder detta att oftast bor GAIN vardet minskas nagot for att ge regleringen lite forsiktigare styrning
samt att DELAY vardet 6kas nagot for att Iata rampen arbeta lugnare.

Onskar man finjusteras styrsystemet, t.ex. under kérning i filt, dr ett tips att prova ut aktuella parameter genom att g4 till
parameterlista via SET knapp, och dér dndra aktuellt virde i sma steg och direkt se hur utfallet blir. Man behover alltsa inte
trycka pa SET for att spara vardet, for att prova vardet. Om finjusterat varde blir bra sparas detta genom att halla SET intryckt,
vill man istédllet aterga till senast sparade varde, gors detta genom att pa Escape knappen "ESC”.

Utprovning av instdllningsvdérde for hojdkontroll vid sidolyft ( 3 sensor)
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VARNING! - Se till att rampen har fri hojd att rora sig under utprovningen samt att inga
djur eller manniskor finns i narheten av bommen under utprovningen.
-RISK for klamskada kan foreligga vid ovarsamhet!

Kalibering av Sidolyft maste vara utford innan denna utprovning fortsatter. Se sid 26
Rampen skall vara avstangd for vatska under hela utprovningen.
Stall i lage MANUELL (Knapp MAN skall lysa)

Stall in en bom héjd pa ca 1.50cm pa terminalen, anvand "SET" parameter O
OBS. Ange inte hogre hojd an vad mittrampen kan lyfta

Grundinstall hojdregleringen genom att stalla in DELAY och GAIN for bom hojdregleringen.
Parameter 4 till 10
Parameter 7 till 5,0
Parameter 8 till 50

Sidan 28 av 40

Stall rampen manuellt s att den star rakt och pd en mv\'\

ungefarlig hojd pa 0,5 meter. Kontrollera att bommen

star hyffsat rakt genom att avldsa hdjden pa
monitorn. Hojd visas i display om pil hoger eller vanster halls intryckta.
Centergivarens varde visas om pil hoger och vanster ar intryckta samtidigt.

Aktivera AUTO genom ett tryck pa "AUTO” och rampen kommer att regleras upp till
hoéjden du angett i steg 4.

(Skulle lysdiod blinka, sG dr auto-lyft funktionen aktiverad och reglersystemet vintar pa att

bommen skall aktiveras. Tips! Istdllet for att starta rampen, kan du tvinga bommen till att

bérja reglera direkt genom att trycka pa AUTO en gdng till.)

Systemet reglera nu in hojden stegvis med 5 sekunders mellanrum. Notera pa vilket satt
detta sker och justera vid behov enligt foéljande fall:

Systemet ar instabilt d.v.s. rampen vandrar upp och ner. (Oscillerar)
ATGARD: minska vardet pa GAIN, parameter 8 och prova igen

Systemet ar langsamt, rampen behover flera “"reglersteg” for att na korrekt lage.
ATGARD: 6ka virdet pa GAIN, parameter 8 och prova igen

Gor om forsoken tills rampen hittar sitt ratta lage utan problem pa 2-3 regleringar.
(Fér att sénka ner rampen och géra ett nytt férsok, stdll systemet i manuellt ldge och sdnk
ner rampen, ddrefter stdll systemet i Auto igen)

Nu har Gain for hojdinstalining justeras och nu skall sjdlva sankningen eventuellt trimmas.
Detta for att de flesta ramper har lattare for att ga nerfor an upp.

Prova med rampen pa liknande satt som tidigare, men nu ifran ett utgangslage pa 1,8
meters hojd och |at rampen reglera till 0,8m
Stall in hojden, dvs Parameter 0 till 0.8 och aktivera systemet med Auto knappen.

Skulle rampen falla fér snabbt, dvs kommer ner till mal pa mindre an 2 regler pulser
Maste kompensering ske genom att justera Parameter 17 (P.17) Se sid 19 fér mer info
OBS! Justering av P17 kommer paverka Sidolyft!



(\V-tehnih ) Elektronik AB

Utveckling - Konstruktion - Produktion

AUTO BOOM LEVELING — ABL G2 Sidan 29 av 40

a. for ramper som gar ner fér snabbt och missar sitt mal minskas P.17 med
10 tills rampen beter sig korrekt. Dvs reglerar ner till korrekt héjd pa 2-3
regleringar.

b. 1det ovanliga fallet att rampen skulle g& ner for langsamt dvs anvander
flera reglersteg innan hojden nas dkas P.17 med 10 tills rampen beter sig
korrekt. Dvs reglerar ner till korrekt héjd pa 2—3 regleringar.

-Gor om forsoket tills rampen beter sig nagorlunda lika for regleringar upp som ner.
Kontrollera dven sidolyft sa att denna inte tappat prestanda! Eventuellt maste man
kompromissa fram ett viarde pa P17

13. Nu &r det dags att minska delaytiden for att pa sa satt snabba upp regleringen.

14. Minska vardet i Parameter 5 i steg om 0,5 och gor om forsoket (HGj alternativt sank
bommen i manuellt lage for att darefter starta automatiken igen.)

15. Prova fram vardet pa DELAY parametern enligt ovan tills det att rampen borjar oscillera.
N&r detta virde dr funnet OKA virdet p& DELAY virdet, parameter 5 med 0,5

16. Prova en sista gang, om alla sjalvsvangningstendenser nu ar borta, sa ar kalibreringen av
Bom hojdsreglering klar!

OBS! SKRIV NER DINA UTPROVADE VARDEN SOM FRAMTIDA REFERENS!
PLATS FOR DETTA FINNS | MANUALEN, UNDER LATHUND PARAMETERLISTA

VIKTIGT ATT VETA!

Nar man anvander denna typ av reglering, sa har mittsektion foretrade vid sankning nar systemet
uppfattar en fér hog hojd pa bommen.

Skulle systemet uppfatta att systemet ar for ndra marken arbetar bade sidolyft och mittsektion
samtidigt.
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Matningsspanning J2 +12v (brun) J1 minus (vit)

Terminalkabel (CAN BUS) J21 plus =brun
J22 minus =bla
J23 CAN H = vit
J24 CAN L =svart

Hojd Sensorer: + signal -

Vanster J10:1 (Brun) J10:2 (Vit) J10:4 (BI3)

Hoger J10:1 (Brun) J10:3 (Vit) J10:4 (BIa)

Center J11:1 (Brun) J11:3 (Vit) J11:4 (BI3)

Ingangar (Polaritets oberoende) signal Indikering (LED)

Bypass / trycksattningsventil 120:3 L25
J20:4

Flodesriktningsventil A J16:1 L16
J16:2

Flodesriktningsventil B J16:3 L17
J16:4

Ramp 6ppen/stingd J20:1 L24

Tilt ner vanster sida J17:1 L18

(vridning moturs) J17:2

Tilt upp vanster sida J17:3 L19

(vridning medurs) 117:4

Bom upp ELLER Center bom upp* J18:1 L20
J18:2

Bom ner ELLER Center bom ner* J18:3 L21
J18:4

Sidolyft vanster upp J15:1 L14
J15:2

Sidolyft vanster ner J15:3 L15
J15:4

Sidolyft hoger upp J19:1 L23
J19:2

Sidolyft hoger ner J19:3 L22
J19:4

* Kan endast anvadndas for att styra Centerbom tillsammans med styrning av Sidolyft. DVS
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Utgangar: + signal Indikering (LED)
Bypass 17:1 17:2 L10
Flédesriktningsventil A 18:1 18:2 L12
Flédesriktningsventil B 18:3 18:4 L13
Tilt upp vanster sida (vridning moturs) J5:3 15:4 L7
Tilt ner vanster sida (vridning medurs) J5:1 J5:2 L6
Bom upp ELLER Center bom upp* 16:3 J6:4 L9
Bom ner ELLER Center bom ner* J6:1 J6:2 L8
Sidolyft vanster upp J3:3 13:4 L3
Sidolyft vanster ner 13:1 13:2 L2
Sidolyft hoger upp 14:3 J4:4 L5
Sidolyft hoger ner J4:1 14:2 L4

* Kan endast anvdndas for att styra Centerbom tillsammans med styrning av Sidolyft. DVS
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g

Lysdiodsindikeringar pa maskinkretskort.
Féljande Lysdioder (LED) finns p3 kretskortet i maskinbox. Se bild féregdende sida ”Oversikt maskinbox” for att se placering.

L1

Huvudreldet bryter, dvs lysdiod slackt, vid foljande tillfdllen:
I13g spanning, felaktig kommunikation med terminalen och nar systemet ar avstdngt via terminalen = transportlage.

@,

indikerar att spanning ar anslutet till kortet.

LED Indikerar att spanning finns ut fran huvudreld, dvs systemet ar aktivt.

C1004184-04
o GND J J2 +12 S | S—
[ \ [ ] oL
I I I I s 3
J3 J4 J5 J6 | e
s Y N E <§(
Output Output Output Output F1|F2? K1
L2L3 L4 L5 LELY L8LY
LED L2 — L9 indikerar aktiv utgang
Output Output
J/ J8
I L10 L11 L12 L13
LED L10-1L13
indikerar aktiv utgang
Sensor | Sensor *
J9 J10 J1T 3
22 g | 22 L23 L24 L25
i 0 0 0 0 0 D Yol MU ED 22 - 125
L14 L15 L16 L17 L18 L19 L20 o T
LED L14 — L20 indikerar aktiv ingdng indikerar aktiv ingang
G
= /= = /. ‘.D =
J15 J16 J17 J18 J19 J20
Input Input Input Input Input Input
10 =00 o
o)
r JZ25
@ . . J21 422 23 J24

Langsam blink 1/s INGEN kontakt med terminal. Terminal dr ej ansluten alternativt defekt kabel eller Terminal.
Snabb blink 10/s kontakt med terminal OK!
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Sdkringar
F1 elektronikspanning till terminal och sensorer 2A
F2 effektspanning till utgangar 10A

Anslutning av elektriskt stdlldon for Tilt funktion till ABL

Vissa ramper anvander inte konventionell hydraulisk styrning av Tilt funktionen utan anvander sig av ett elelektriskt stalldon. ABL
stéder styrning av stalldon men maste kompletteras med 2st reld av modell ljusreld samt tva likriktardioder. Se inkoppling
nedan.

1
HES) 1. GND Anslutes till Jord
i o 2. +12V Anslutes till avsakrad 12v
> g@\ 3. Signal Tilt upp, Anslutes till plint 15:4
;‘ 6‘ 4. Signal Tilt ner, Anslutes till plint J5:2
> S 5. Till stélldon (positiv)
ES 6. Till stdlldon (negativ)
ri;:' A H— A. Signal till ABL, plintJ17:1
7|; i Do B. Kabel, tidigare anslutet mot stélldon (positiv)
D c OF—o C. Signal till ABL, plintJ17:3
:'f-BtI\}f:: D1. Signal till ABL, plint J17:2

D2. Signal till ABL, plint J17:4

D3. Kabel, tidigare anslutet mot stélldon (negativ)

Dioder av likriktarmodell
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LARM - Felindikering i Terminal

Det finns nagra olika driftfel vilka visas som larm. Terminalen visar en felkod i display och larmar

FEL

Indikering

Forklaring

Lag spanning

Fel Vanster givare
Fel Hoger givare

Felméatning givare

Felmatning givare

Fel Centergivare

Felméatning givare

” ”

"Er 1” + piper
"Er 2” + piper

"Er 3” + piper

"Er 4” + piper

"Er 5” + piper

"Er 6” + piper

Spanning till maskinbox understiger den tillatna pa 9v. Felkoden sldcks sa snart
spanning ar normal igen, pa minst 10v.

Vinster givare ger felaktig signal. Atgard: Kontrollera givare och kablage
Hoger givare ger felaktig signal. Atgard: Kontrollera givare och kablage

Vanster givare kan inte ldsa av h6jd. H6jd > 3m eller signal dalig. Prova att sdnka ramp
manuellt och forsok igen. Alternativt kontrollera givare for smuts el. dyl.

Hoger givare kan inte ldsa av hojd. H6jd > 3m eller signal dalig. Prova att sanka ramp
manuellt och forsok igen. Alternativt kontrollera givare fér smuts el. dyl.

Centergivare ger felaktig signal. Atgard: Kontrollera givare och kablage

Centergivare kan inte ldsa av hojd. Hojd > 3m eller signal dalig. Prova att sdnka ramp
manuellt och forsok igen. Alternativt kontrollera givare for smuts el. dyl.
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Felsokning

— Nyinstallation

e Rampen gar at fel hall vid tiltreglering
o Kontrollera att signalerna for tilt &r ratt anslutna pa ventilblocket. | Manuellt ldge med tilt valt, skall pil upp
medfdra att hogra delen av rampen lyfter
o  Skulle ramp trots detta ga at fel hall, kontrollera att du har monterat kablage till givare ratt. Hoger hojdgivare
visar sitt varde nar hoger pil pa terminalen hals intryckt.

e Ramp oscillerar / sjdlvsvanger.
o Gain Vardet for aktuell funktion ar for hogt. Styrsystemets utstyrning till hydraliken blir fér kraftig och skjuter
rampen pa sa satt over/under malet.
=  Sank Delay vérdet via parameterlista
o Delay vardet ar for kort. Styrsystemets nasta reglerpuls hinner komma innan rampen stabiliserats.
=  Hoj vardet pa Delay via parameterlista

e ABL:s autoldge blinkar nér jag har sprutramp aktiverad och reglerar inte bommen. Stangs bommen av boérjar den
regleras.
o Skifta polaritet pa signal, genom att dndra parameter. Se parameterlista sid 16

e ABL:s autoldge blinkar, trots att jag inte anvander funktionen autolyft (vandtegslyft) Jag har ingen signal inkopplad till
maskinkortets plint J20:1
o Andra parameter fér polaritet for autolyftsignal till 1, Se parameterlista sid 16

e Efterinstallering fungerar befintlig manéverpanel korrekt, men funktion(er) som styrs via ABL blir omkastade. Tex sa
gar bom ner nar jag trycker pa pil upp for att lyfta bommen.
o  ORSAK: Funktion som ej fungerar korrekt, har fatt kablage omkastat vid inkopplad till ABL boxen samt fran ABL
till ventiler.
=  Skifta de tva kablarna for den aktuella funktionen till ABL maskinboxen och de tva korresponderande
kablarna ifrdn boxen till hydraulikventilerna.

- Generellt

e Terminal genererar larm for 1ag spanning, nar den aktiveras till Iage Auto (traktor ar igang)
o Du har spanningsfall i kablage fram till maskinbox. Kontrollera spanningskablar och anslutningar.
=  Rengor anslutningar ifran oxider o dyl.
=  Kontrollera batterispanning dvs laddning av batteri. Skall vara hogre an 12v med motor igang pa
traktor.

e Terminal startar ej upp.

o Kontrollera att maskinkort far spanning. Lysdiod L27 skall lysa med fast sken nér kort ar anslutet.
=  Mat 6ver inkommande spanning pa maskinkort. Plint J1 och J2. Bor vara mellan 11.5-14v
=  Kontrollera sakring F1. Har denna |6st ut, kontrollera givare och att kablar till terminal och bagge

hojdgivarna inte har klamskador.
o Kontrollera att terminal har kontakt med maskinkort. Lysdiod L26 skall blinka >10ggr /sek nar terminalen har
kontakt med kretskortet i maskinboxen.

= Kontrollera kabel mellan maskinbox och terminal.
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e Terminal visar 8888 i fonster.
o Felet indikerar forlorad kommunikation med maskinkortet
= Kontrollera kommunikationskabel for skada!

e Hydraliksystemet tenderar att 6verhettas under drift i Auto laget.
o Toleranser ar stallda for |agt, vilket orsakar standiga smajusteringar av bommen.
= (Oka toleransen nagra centimeter. se parameterlista
=  Kontrollera ventilblock for slitage / lackage.
o Minsta tillatna utstyrningstid for hydraulikventilerna ar for kort. ABL blinkar lange efter reglering.
=  Systemet arbetar hela tiden med fér korta pulser. Oka parameter 14 nagot.

e ABL:s autolage blinkar, trots att jag inte anvander funktionen autolyft (vandtegslyft) Jag har ingen signal inkopplad till
maskinkortets plint J20:1 for spruttramp pa/av.
o Kontrollera att parameter 15 inte har dndrats av misstag.
= Justera vid behov. Parametern skall i detta lage ha vardet 1.

e  ABL:s Autolage startar inte nar jag aktiverar rampen. Lysdiod pa terminal blinkar oavsett om sprutramp ar aktiverad
eller inte
o Signal for “sprutramp aktiverad”, ar felaktig eller ej ansluten. Mat pa J20:1. Korrekt signal skall vara antingen
over 9volt eller under 2volt vid 6ppen ramp och vice versa vid stangd ramp.
= Kontrollera kablage och aktuell givare for denna signal

e  Ramp skjuter i héjden eller snedstalls direkt
o Om Rampen har varit korrekt installd och fungerat sedan tidigare.
*  jamfér dina tidigare framtagna parameter virden med de som &r lagrade i terminalen. Andra vid
behov
=  Kontrollera givarna, Ger de rimliga varden? Hall inne pil Vanster eller Hoger for att avldsa varde.
o Om Rampen aldrig har fungerat
= Kalibrera ABL, och kontrollera att funktionerna ar ratt kopplade elektriskt.

e Terminal dr igdng, men inga hydraul funktioner fungerar. Det finns bypass ventil monterad pa sprutan.
o Kontrollera att sakring F2 (10A) &r hel i maskinbox.
= Skulle sékringen vara trasig, kontrollera kablar ifran ABL till ventilpaket. Klamskador? Trasig ventil?
o Kontrollera att bypass ventil drar. Prova att manuellt styra rampen via terminalen.
o Kontrollera sa att ratt Hydraulik typ ar instélld och inte blivit andrad av misstag. Kontrollera din parameterlista
mot dina tidigare anteckningar.

e Ramp borjar oscillerar / sjalvsvanga efter en tids kérning
o Gain Vardet for aktuell funktion ar for hogt. Styrsystemets utstyrning till hydraliken blir fér kraftig och skjuter
rampen pa sa satt 6ver/under malet.
= Sank Delay vdrdet via parameterlista
o Delay vardet ar for kort. Styrsystemets nasta reglerpuls hinner komma innan rampen stabiliserats.
= HQj vardet pa Delay via parameterlista
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Tekniska data
Beskrivning Data
Display Numerisk med bakgrundsbelysning

Tolererad inspanning, Matning
Stromférbrukning (endast. ABL)
Arbetstemperatur

Digital ingang (AutoLyft)

Vikt terminal

Vikt maskinbox utan kablage

Skydd for pol omkastning
Kortslutningsskyddad

Antal hojdsensorer

Maximal arbetshdjd, (ifran sensor )
Minimum arbetshgjd, (ifran sensor )
Tathet Terminal

Tathet Maskinbox (utedel)

12v dc +/- 20%

350mA

0°C-60°C

for hog signal, 12v (+/--25%)

for lag signal, Ov (2-0v)

ca 0,3kg

ca 0,4kg

JA

JA, Via flatstiftsakring pa maskinkort.
3

3,0 meter

0,3 meter

IP54 (Dammsaker och striltatt)

IP65 (Dammtatt och spolsdkert)

Med membranventil monterad korrekt, IP67

EG-forsdkran om overensstimmelse Declaration of conformity

Produkten ar designad och konstruerad i overenstammelse med géllande CE lagstiftning och uppfyller féljande krav:

e  RoHS Direktiv2011/65/EU
e EMC-direktivet 2004/108/EG

C€

e  Maskindirektivet 2006/42/EG, avseende konformitet som utbytbar utrustning.
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MD - Per-Ake Nilsson, Vollsjé 2016
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Garantivillkor

1. V-teknik elektronik AB lamnar garanti pa denna produkt for en period pa 12manader fran forsaljningsdatum till
slutanvandaren. Vid eventuellt garantiansprak bifogas kvitto eller annat dokument som kan styrka tidpunkten for kopet.
Varje komponent i utrustningen som uppvisar fabrikationsfel eller materialfel, efter var bedémning, kommer att
repareras eller bytas ut vid forfragan utan kostnad. Frakt av utrustning till kund ifran V-teknik ingar vid garantidrende.

Observera att féljande kostnader inte ingar.

- Ev. transport av redskap till och fran servicecenter
- Demontering och montering av utrustning

- Transport av utrustning till V-teknik

- Felsékning pa plats.

Kontakta din aterforséljare for vidare information om huruvida ert garantidarende kan avhjalpas av er aterforsaljare eller
om ni behdver sanda defekt del till V-teknik.

2. Garantin omfattar inte féljande:

- Transportskador

- Skador som uppkommit pga. felaktig installation eller fel som uppkommit pga. bristfilliga eller ej avpassade
elektriska system eller skador som uppkommit pa produkten vid installationen pga yttre omstandigheter, sasom
vader etc.

- Skador som tillkommit pga. anvdandning av olampliga vatskor

- Skador som uppkommit pga. vardsloshet, forsumlighet eller olamplig anvdandning

- Skador som uppkommit genom manipulering eller reparationer av icke auktoriserad personal

- Normalt underhall

- Konsultation eller kontroll av systemet, vilken kunden begér

- Installation och/eller justeringar

3. Reparationstiden fér inlamnad utrustning ar beroende pa den aktuella arbetsbelastningen pa V-tekniks
reparationsavdelning.

4. Reparation som utforts under garantitiden medfér normalt inte nagon utvidgning eller férlangning av garantitiden.

5. V-teknik ansvarar inte for person- eller egendomsskador som uppkommer pga. driftstorning eller avbrott hos
utrustningen.
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OVERSATTNING

OBS! Ansvarsfriskrivning fér maskinéversattning:

Den har manualen har oversatts av ett datorsystem utan mansklig inblandning.
V-teknik erbjuder dessa maskindversattningar for att hjalpa icke svensksprakiga
anvandare att ta del av information om produkten, Eftersom manualen ar
maskinoversatt kan den innehalla fel i ordval, syntax och grammatik.




